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SOMMAIRE

Selon la philosophie de Katz et Sarnak, la distribution des zéros des fonctions
L est prédite par le comportement des valeurs propres de matrices aléatoires.
En particulier, le comportement des zéros pres du point central révele le type de
symétrie de la famille de fonctions L. Une fois la symétrie identifiée, la philoso-
phie de Katz et Sarnak conjecture que plusieurs statistiques associées aux zéros
seront modélisées par les valeurs propres de matrices aléatoires du groupe corres-
pondant. Ce mémoire étudiera la distribution des zéros prés du point central de
la famille des courbes elliptiques sur Q[é]. Brumer a effectué ces calculs en 1992
sur la famille de courbes elliptiques sur Q. Les nouvelles problématiques reliées a

la généralisation de ses travaux vers un corps de nombres seront mises en évidence.

Mots-clés : Fonctions L, Zéros pres du point central, Philosophie de

Katz et Sarnak, Théorie des matrices aléatoires, Courbes elliptiques
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SUMMARY

The Katz and Sarnak philosophy states that the distribution laws of zeros of
L-functions follow the distribution laws of eigenvalues of random matrices. The
zeros near the central point would reveal the symmetry type of our family of
L-functions. Once the symmetry has been identified, it is conjectured that many
statistics associated to the zeros would be predicted by the eigenvalues of the cor-
responding group of random matrices. This thesis will study the low-lying zeros
of the family of elliptic curves over Q[i]. Brumer computed the symmetry type
of the family of elliptic curves over Q in 1992. New challenges arising from this
generalisation over number fields of his work will be revealed in this thesis.

Keywords : L-functions, Low-lying zeros, Katz and Sarnak philosophy,

Random matrix theory, Elliptic curves
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Introduction Antoine Comeau-Lapointe

1 Introduction

1.1 Résumé

Malgré la simplicité des nombres naturels, les techniques utilisées afin d’obtenir des informations
sur leur structure sont d’une grande complexité. Par exemple, comment devrions-nous nous y
prendre si nous désirons avoir une idée de la quantité de nombres premiers plus petits que z?
Nous savons maintenant que cette quantité est approximativement =/ log z. Ce résultat, appelé
le théoréme des nombres premiers, fut formellement prouvé en 1896 par de la Vallée-Poussin et
Hadamard indépendamment. La preuve est fondamentalement basée sur 'analyse complexe,
ce qui est surprenant lorsque ’on considére le caractere élémentaire des nombres premiers.

La fonction complexe nous révélant le comportement des nombres premiers est donnée par
la formule suivante pour s € C
1
((s) = Z s

n>1

convergente absolument dans la région Re(s) > 1. Il est possible d’obtenir des informations sur
les nombres premiers par la forme spécifique de cette formule. Le théoreme des nombres pre-
miers découle d’une intégration complexe effectuée sur ¢’/¢ en utilisant le théoréme de Cauchy.
Les zéros de ¢ sont pour cette raison intimement liée a la distribution des nombres premiers.
Il est par contre nécessaire que ¢ soit définie sur tout le plan complexe. Par les travaux de
Riemann en 1859, ( posséde un prolongement méromorphe sur tout le plan complexe, avec un
pole simple en s = 1. Il y a une infinité de zéros et I’hypothese de Riemann dit qu’ils sont tous
situés sur la ligne Im(s) = 1/2.

En utilisant les mémes idées, des informations sur divers autres objets mathématiques peu-
vent ainsi étre obtenues. On considere alors les formules

L(Svf) = ZM

s
n>1 n

appelées fonctions L pour {A¢(n)},>1 une fonction complexe multiplicative (A¢(mn) = Ap(m)A¢(n)
si (m,n) = 1) associée a un certain objet f arbitraire. Les objets peuvent par exemple étre
une extension des rationnels, une variété algébrique ou une forme modulaire. Les informations
sur le comportement de 37, -, Af(p) seront encore une fois contenues dans la position de ses
zéros. L’hypothese de Riemann se généralise pour toutes les fonctions L, on I'appelle la grande
hypothése de Riemann.

En 1973, Montgomery émit une conjecture sur la corrélation entre les paires de zéros de (.
Cette corrélation correspond essentiellement & observer le comportement moyen de la distance
entre deux zéros de (. En discutant de sa recherche avec Freeman Dyson, ce dernier a remarqué
que la fonction de densité trouvée par Montgomery était la méme que celle pour la corrélation
entre les paires de valeurs propres de matrices aléatoires. Cette relation conjecturale est main-
tenant généralisée a toutes les fonctions L.

Il existe plusieurs types de matrices aléatoires. En considérant plutot une famille de fonc-
tions L, c’est-a-dire un ensemble de fonctions L similaires, plusieurs statistiques associées a
leurs zéros semblent étre modélisées par les statistiques des valeurs propres d’un certain type
de matrices aléatoires. Plusieurs expériences numériques semblent confirmer cette conjecture.
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On appelle ce phénomene, la philosophie de Katz et Sarnak. On appelle le type de symétrie le
groupe de matrices aléatoires associé a la famille.

Les courbes elliptiques sont les courbes algébriques les plus simples encore aujourd’hui par-
tiellement comprises. Une courbe elliptique E/Q est définie comme étant le sous-ensemble de
C? solution de 'équation y?> = 2% + ax + b, ol a,b € Z. 1l est possible de réduire ces coeffi-
cients modulo p, ou p est premier, et de compter le nombre de solutions (z,y) a l'intérieur de
(Z/pZ)?. Dénotons cette quantité par N, et posons a, = p+ 1 — N,. Une fonction L, appelée
de Hasse-Weil, est construite a partir de ces informations pour tout p ainsi

L(s,E) == ][ Lp(s, E)~!

Ly(s,E) :=1—app %+ p'=2*

pour les p tels que la réduction de la courbe modulo p se comporte bien (la courbe réduite n’est
pas singuliere). La définition de L,(s, E') pour les autres p est similaire. Il y aura un nombre
fini de tels p problématiques pour chaque courbe. La conjecture de Birch et Swinnerton-Dyer
établit un lien entre 'ordre du zéro a s = 1, appelé rang analytique, et le rang algébrique du
groupe des points rationnels de la courbe. Ces deux quantités seraient égales par cette conjec-
ture. Pour les courbes elliptiques ayant a,b € O, les entiers de k une extension des rationnels,
la fonction L de Hasse-Weil et la conjecture de Birch et Swinnerton-Dyer se généralisent. Les
travaux de ce mémoire s’effectueront sur k = Q(7).

Brumer a tenté de calculer en 1992 le type de symétrie de la famille des courbes elliptiques
rationnelles par la distribution des zéros proches du point central sous la grande hypothése
de Riemann. Le résultat est conditionnel & ’étendue du support de la transformée de Fourier
d’une fonction test. Sans cette condition, la symétrie de la famille est orthogonale. Cette
fonction test sert a capturer les premiers zéros de la fonction L. Plus le support de la trans-
formée de Fourier est large, plus la fonction test est localisée a 'origine. Le zéro central est
d’intérét par la conjecture de Birch et Swinnerton-Dyer, ce qui explique notre désir de localiser
la fonction test a l'origine. En 2005, Young a augmenté le support permis, toujours sous la
grande hypothese de Riemann. Une application de pouvoir utiliser un support plus large est
qu’il est possible de réduire la borne sur le rang analytique moyen de la famille. Les travaux
de Young impliquent que cette borne serait < 25/14. Seul un support permis plus large que
(—1,1) serait en mesure de distinguer la symétrie orthogonale de la famille. Le support permis
par Brumer était (—5/9,5/9) et Young l’a augmenté a (—7/9,7/9) en analysant en détail une
certaine somme au lieu de ’estimer trivialement.

Précisément, le résultat de Brumer est le suivant. Chaque courbe de notre famille est asso-
ciée a une paire d’entiers (a,b) qui sont les coefficients du polynéme de la courbe. On utilise
une fonction lisse w(z,y) & support compact afin de sélectionner les courbes de notre famille
ayant |a| < X'/3 et |b] < X'/2. Lorsque X tend vers l'infini, toutes les courbes seront alors
considérées. Le sens de I'exposant est pour controler une certaine quantité reliée aux courbes
elliptiques. Pour capturer ces courbes par le biais de cette fonction a support compact, on
définit une fonction sur les éléments de notre famille

a b
WX(Ea,b) =w (X1/3’ X1/2>

5
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ou E, est la courbe elliptique y? = 23 4+ ax + b. On définit la quantité

WX(./_") = Z OJX(E)
EeF

qui compte essentiellement le nombre de courbes considérées par rapport a X. On définit
ensuite pour une courbe fixée une quantité reliée aux premiers zéros de sa fonction L :

D(E.6)i= 30 (32108 x)

ol g est la partie imaginaire des zéros de L(s, F). Les facteurs a l'intérieur ne servent qu’a
renormaliser leur position. La fonction ¢ doit étre lisse et de décroissance super-exponentielle,
ce qui explique pourquoi cette somme ne considere que les premiers zéros. On somme cette
fonction sur notre famille tout en gardant un controle sur les courbes choisies par wx.

D(wx, F,¢) == ) D(E,¢)wx(E)

EeF

En divisant cette quantité par Wx (F), on obtient une densité moyenne du positionnement des
premiers zéros des fonctions L de notre famille. Le résultat de Brumer est

D(wx,F,¢) _ 2 1
lim ———————— = ¢(0) + =¢(0) lorsque X — oo
Jim 22— 5(0)+ 500) Torsa
si le support de ¢, la transformée de Fourier de ¢, est contenu dans (—5/9,5/9). La quantité
vers laquelle cette limite converge correspond a la quantité que 'on retrouve en effectuant les
mémes calculs sur les positions des valeurs propres de matrices orthogonales.

Finalement, les travaux de ce mémoire prouvent que ce résultat est encore valide sur la famille
de courbes elliptiques sur Q(7). Nous allons voir que les travaux de Brumer s’ajustent assez aisé-
ment sans compromettre ’étendue du support. Il s’agit d’un premier pas vers une généralisation
pour les autres extensions des rationnels. Beaucoup est révélé sur les nouvelles problématiques
introduites par l'utilisation de Q(7). Le support permis est encore (—5/9,5/9) et la borne sur
le rang analytique moyen sera dans notre cas < 23/10.

1.2 Structure du mémoire

Apres les prérequis, un traitement classique de la fonction zéta de Riemann sera fait afin de
se préparer a la généralité du Chapitre 4. La preuve du prolongement analytique trouvée par
Riemann et la preuve de théoreme des nombres premiers seront données.

Le Chapitre 4 détaillera les théoremes pouvant étre obtenus sur les fonctions L d’un point
de vue général. La formule explicite reliant une somme sur les zéros a une somme sur les
nombres premiers est d’ailleurs utilisée comme point de départ afin d’effectuer les calculs des
Chapitres 7 et 8 sur les zéros proches du point central.

La théorie des matrices aléatoires sera traitée au Chapitre 5. Le sens précis de la similar-
ité entre la distribution des valeurs propres et la distribution des zéros des fonctions L sera
éclairci. La derniére section de ce chapitre discutera de fonctions analogues aux fonctions L ou
le phénomeéne est également présent. Par contre, la source de ce phénomeéne est comprise pour
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ces fonctions.

Ensuite, le Chapitre 6 parlera des courbes elliptiques et de la construction de leur fonction
L associée.

Le Chapitre 7 rassemblera la matiere de tous les chapitres précédents, qui sont pourtant de
branches distinctes des mathématiques. Le type de symétrie de la famille des courbes ellip-
tiques sur Q sera calculé a partir des zéros proches du point central.

Le Chapitre 8 présentera la contribution de ce mémoire sur la famille des courbes elliptiques
sur Q(7) en appliquant les mémes stratégies que Brumer.
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2 Prérequis

2.1 Notations conventionnelles

Les notations suivantes seront librement utilisées a travers le mémoire. Nous dénotons la partie
réelle et imaginaire d’'un nombre complexe par s = o +it. Les zéros d’une fonction L s’écrivent
p = B + iy spécialement. La lettre p désigne toujours un nombre premier. Finalement, on
définit la fonction e(x) := €27,

2.2 Fonctions arithmétiques

L’unicité de la factorisation en nombres premiers d’un nombre naturel entraine plusieurs ques-
tions intéressantes. Par exemple, combien de facteurs premiers distincts est-ce que n possede?
Il est naturel de considérer la fonction qui associe chaque entier positif a son nombre de facteurs
premiers distincts. Cette fonction est un exemple d’une fonction arithmétique, c’est-a-dire, une
fonction définie sur les naturels vers les complexes. Voici une liste de fonctions arithmétiques
usuelles, ot n = pi'ps? ... pzk est la factorisation en nombres premiers de n:

e w(n) =k, la fonction qui compte le nombre de nombres premiers distincts qui divisent n.

e Q(n) =a; +az+ -+ ag, la fonction qui compte le nombre total de nombres premiers
qui composent n.

(-1)F sia; =1Vie {1,...,k}, c’est-a-dire, n est sans carré
« pn) = .
0 sinon,
la fonction de Mobius.

o 05(n) =23 g, d°, la somme des diviseurs de n ou chaque diviseur est mis & la puissance s
ou s est un nombre complexe. On dénote o1(n) par o(n).

o 7i(n) = #{(dy,...,d;) € N tel que n = dj...d;}, le nombre de fagons de séparer n en I
facteurs. Remarquons que og = 7.

 d(n) =3 g, 1, le nombre de diviseurs de n. On remarque que d(n) = ao(n) = 71(n).

o on)=#{1<a<n: (a,n) =1} la fonction indicatrice d’Euler qui compte combien de
nombres plus petits que n sont copremiers a n. La notation (a,b) désigne le plus grand
commun diviseur de a et b.

lo sik=1,
An) = 1800
0 sinon,
la fonction von Mangoldt qui vaut log(p) aux puissances de p ol p est premier.

2.3 Fonctions sur les réels

Il est possible de définir des fonctions ayant comme domaine les réels en sommant les valeurs
d’une fonction arithmétique évaluées aux n < x. Bien siir, ces fonctions seront constantes entre
deux entiers et auront leurs sauts qu’aux entiers. Pour le reste de ce mémoire, p signifie un
nombre premier.

o m(x) = #{p < z}, la fonction qui compte le nombre de nombres premiers < x.
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e Y(x) =3 ,<, A(n) la deuxieme fonction de Chebyshev.

« 0(z) =3 p<q log(p)-

D au comportement irrégulier de la factorisation en nombres premiers des nombres naturels
lorsqu’on les observe en ordre (1,2,3,4,...), ces fonctions sont inévitablement irréguliéres. Afin de
les étudier, une notation cruciale a maitriser en théorie analytique des nombres est la notation
asymptotique.

2.4 Notation asymptotique

Etant donnée la nature irréguliére de certaines fonctions, il est difficile de manipuler arith-
métiquement celles-ci. On abandonne donc une certaine précision afin d’obtenir des formules
possédant de meilleures qualités arithmétiques tout en gardant un certain contréle de 'erreur.
On définit les notations principalement utilisées ainsi:

o f(z)=0(g(x)) side>03X >0 tel que |f(z)] < clg(x)|Ve > X
(notation équivalente: f(z) < g(x))

o f(z) < g(x)si f(z) = O(g(z)) et g(z) = O(f(x))
o flx) ~g(x)si limg oo f(z)/9(x) =1

Pour ce qui est de la premiere notation, appelée «grand O», on remarque que le symbole d’égalité
a une signification spéciale. On utilise surtout la notation O(f(x)) pour représenter un terme
d’erreur. La notation < est utilisée si I’on désire simplement borner les quantités.

Essentiellement, O(g(z)) représente un ensemble de fonctions. Cet ensemble est composé de
toutes les fonctions ayant une croissance plus petite ou égale & g(z). Une équation sous la forme
suivante,

f(z) = h(z) + O(g(x))

signifie qu’il existe une certaine fonction E(z) élément de I'ensemble des fonctions bornées en
croissance par g(z) telle que I'égalité est vraie, c’est-a-dire, f(z) = h(x) + E(x). En général,
la fonction E(x) est une fonction qui capture les irrégularités de f. Il est suffisant de n’avoir
qu’une borne sur sa croissance puisque pour de trés grand z, 'erreur devient négligeable par
rapport au terme principal. Par exemple, on peut simplifier la fonction plancher |z] = 2+ O(1)
qui devient beaucoup plus facile & manipuler.

Pour donner une meilleure idée de ce qu’on entend par croissance et du réle de la constante ¢
dans la définition formelle, la fonction f(z) = 22, par exemple, n’est pas en O(z) puisque peu
importe par quelle constante ¢ on multiplie , la fonction 22 sera plus grande que cz pour les
T > c.

La deuxiéme notation signifie que f est proportionnelle a g, ce qui veut dire que les deux
fonctions ont la méme croissance et aucune des deux ne domine l'autre. On aura donc, si la
limite existe, lim, oo f(2)/g(x) = a o 0 < a < co. La troisiéme notation est le cas précis ot
a=1.
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2.5 Caractéres de Dirichlet

Pour g € N\{0}, le groupe Z/qZ est présent dans C* sous I'isomorphisme suivant: ¢ (n mod ¢) =
e(n/q). En fait, il existe ¢ homomorphismes de Z/gZ vers le cercle unité complexe donnés par

vl =e(2")

q

pour 0 < a < ¢ — 1. On appelle ces fonctions sur Z/qZ des caracteres additifs.

On obtient les caracteres de Dirichlet modulo ¢ en considérant les homomorphismes de (Z/qZ)*
vers le cercle unité complexe. On sait par la théorie des représentations qu'il y aura |(Z/qZ)*| =
©(q) homomorphismes possibles. Puisqu’on souhaite obtenir une fonction arithmétique x(n),
on étend le domaine d’un homomorphisme x(n) de (Z/qZ)* & 7Z ainsi:

e x(n) = x(n mod ¢q) pour tout (n,q) =1,

« x(n) =0si(n,q) #1

alors x(n) est périodique mod ¢g. On appelle la fonction arithmétique x(n) ainsi obtenue un car-
actere de Dirichlet modulo q. Chaque modulo ¢ possede un caractére nommé principal provenant
de 'homomorphisme trivial y(n) = 1. Les propriétés importantes des caractéres de Dirichlet
sont la compléte multiplicativité x(mn) = x(m)x(n) pour tout m,n € Z et 'orthogonalité des
caracteres entre eux qui nous servira a sélectionner dans une somme seulement les termes ou n
est congrus a un certain a mod ¢ pour (a,q) = 1. Expliquons maintenant cette propriété dans
un contexte plus général.

On dénote par G un groupe abélien fini et G ses |G| caractéres. En définissant la multipli-
cation sur les caractéres composant G ainsi (x1x2)(9) = x1(9)x2(g) pour tout g € G, on
obtient une structure de groupe sur G ot le caractére trivial est lidentité. On exprime ainsi les
relations d’orthogonalité pour tout y € G,

1 1 si x = xo le caracteére trivial,
@ Z x(g9) = {O

v sinon.

Egalement, pour tout g € G

1 1 sig=1,
@ Z x(9) = {0 I
xe@G

sinon.

On prouve la premiere égalité ainsi. Si xy = xo, 1’égalité est évidente. Sinon, on se rappelle
qu’un groupe agit sur lui-méme, chaque élément h € G engendre une permutation des éléments
de G en multipliant chaque élément par h. C’est ce qui justifie la derniere égalité

x(h) > x(g) =D x(hg) = > x(9).

geG geqG geqG

Il existe un h € G tel que x(h) # 1 sans quoi on aurait y = yo. La somme doit donc égaler 0
pour que ’égalité soit vraie.

10
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Pour la deuxieme relation d’orthogonalité, on a encore que si g = 1 ’égalité est triviale. Sinon,
on utilise exactement le méme argument que pour la premiere relation

x1(9) Y x(9) = Y xix(9) = > x(9).

XEG XEG XGG

1l suffit maintenant de montrer qu’il existe un y1 € G tel que X1(g) # 1 pour g # 1. On utilise
la décomposition en groupes cycliques d’un groupe abélien fini. Un caractére x sur le produit
direct de groupes G4 x Gp peut étre représenté comme la multiplication d’un caractere x4 sur
G4 et un xp sur Gp, c’est-a-dire, x((g94,98)) = xa(94)xB(g5). Donc, comme la projection
de notre g ci-haut ne vaut pas 1 sur tous les groupes cycliques du produit, on peut choisir les
caracteres triviaux pour tous les groupes cycliques sauf un, ol la projection de g n’est pas 1,
nous permettant d’y choisir un caractere ne valant pas 1. Le caractere résultant a donc notre
propriété désirée.

La méthode pour capturer les n congrus a a mod ¢ pour (a,q) = 1 est de considérer la somme

suivante: .

-1
—— > x(na™)
#(@) |, (ooa )
ou la somme est sur tous les caractéres de Dirichlet modulo ¢q. Cette somme vaut 1 si n =
a (mod q) et 0 sinon par la deuxiéme relation d’orthogonalité. En insérant cette somme dans
une somme, on sommera seulement sur les n congrus & a mod ¢. On remarque que x(a™!) =

x(a)™! = x(a) =: X(a). Alors

1 _
> f(n):@ > X(@) ) f)x(n). (2.1)

n<x x(mod q) n<x
n=a(mod q)

Les caracteres de Dirichlet ne sont pas tous authentiques. Certains proviennent d’un plus petit
modulo ¢’ facteur de g. On dit qu’un caractére x’ modulo ¢’ induit un caractére y modulo ¢

pour ¢'|q si
= {0 2OV ot

ol g est le caractére trivial modulo ¢q. Alors x est x/, mais avec davantage de 0. On appelle
conducteur du caractére le plus petit ¢’|q tel qu'il existe un caractére x’ modulo ¢’ qui induit
x- Si le conducteur est égal au modulo ¢, le caractere ne provient pas d’un plus petit modulo
et on dit que le caractére est primitif.

On note ici que le symbole de Legendre est un caractere réel de Dirichlet modulo un nom-
bre premier p impair

1 si n est un carré mod p,
n
x(n) = () =4 —1 sinn’est pas un carré mod p,
0 sip|n.

Il est possible de généraliser afin d’avoir des caractéres réels modulo tous les entiers en utilisant
le symbole de Kronecker.
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2.5 Caracteres de Dirichlet Antoine Comeau-Lapointe

Pour terminer cette section, on étudiera les sommes de Gauss. Pour tout caractére de Dirichlet
mod ¢, on définit sa somme de Gauss ainsi

)= Y x()( )

a (mod q)

La relation importante pour cette somme est la suivante

Z X(a ( ) pour (n,q) = 1. (2.2)

1<a<q

En fait, si x est primitif, cette égalité est valide pour tout n car les deux cétés vaudront zéro
quand (n,q) # 1 comme on le montrera. Cette égalité peut étre vue comme une relation entre
X et sa transformée de Fourier discrete. Démontrons maintenant cette relation ou I'on dénote
7 pour l'inverse de n mod gq.

> x@e(%) = 5 xame( ) = Xm0 = x(0r(x).

1<a<q 1<a<q

La premiere égalité est due a la permutation des éléments de Z/qZ lorsqu’on les multiplie par
un n inversible, le changement a — am ne fait donc que permuter les termes de la somme. La
derniére est due a x(n)x(n) = x(nn) = x(1) = 1. Dans le cas ou x est primitif, montrons que
cette égalité est vraie aussi si (n,q) > 1.

Posons 1 < d = (n,q). Alors on peut écrire n = nid et ¢ = ¢1d. En mettant en évidence
la congruence de a mod ¢; dans la somme, on obtient

> x(a)( ) ZZXb+JQ1 (W)Zi (bm>zd: (b+jq).-

1<a<q b=1j=1 b=1 =1

On va montrer que la somme sur Y vaut zéro, ce qui termine la preuve car 7(x)x(n) vaut aussi
zéro pour (n,q) > 1.

Afin de montrer que la somme sur x vaut zéro, un fait est nécessaire a démontrer d’abord.
Si un caractere de Dirichlet mod ¢ respecte, pour qi|q, x(n) = 1¥n =1 mod ¢ et (n,q) =1,
alors le caractére n’est pas primitif si ¢; < gq.

Pour n tel que (n,q) =1, [ tel que (n+1lq1,q) = 1 et @ 'inverse de n mod ¢, on a

x(n) = x(n)x(1 +mg) = x(n + lq1),

car 1 +Ing; = 1 mod q; et (1 +Ing1,q) = 1 puisque 1 + Img; = 7i(n + lg1) mod q. Alors par
hypothese x (1 + lfg;) = 1. Le conducteur du caractére est donc g; ou un diviseur de ¢;.

De retour & notre preuve, on sait maintenant qu’il existe k € Z tel que (1 + kq1,q) = 1 et
X(1+ kq1) # 1, car x est primitif et ¢ < ¢. Considérons maintenant

d d d
X+ ka) 3o xb+jar) = > x(b+ (bk+ (1+ kar)j)ar) = > x(b+ ja)-
j=1 Jj=1 j=1

12
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Puisque (14 kq1,q) = 1, (bk+ (1 +kq1)j) prendra toutes les valeurs mod d, il s’agit donc d’une
permutation des termes de la somme qui explique pourquoi on revient sur la méme somme dans
la derniere égalité. Comme x(1 + kq1) # 1, pour que 1’égalité ci-haute soit vraie, on doit avoir

d
> x(b+jq) =0
7j=1

ce qui termine la preuve.

Finalement, il est relativement facile et utile de calculer la norme de 7(x) pour x primitif.
On se sert de la relation qu’on vient de prouver et on met le tout au carré

3" wtane(2)|

2‘— 2
a=1 q

[TCOI" X (n)]” =

valide pour 1 <n < ¢. On somme sur tous les n pour obtenir

[z

)l = 2_:

2

Comme |z|> = 2%, on évalue directement le produit des deux sommes et on change I'ordre de
sommation afin d’isoler ’exponentielle pour obtenir

1b=1
La somme sur n vaut zéro si a # b car on somme des points équidistants sur le cercle unité
complexe. La somme vaut ¢ si a = b car ’exponentielle vaudra 1 pour tout n. Alors,

q q

Zq:ZX Ze((a_qb>—cJZx = q¢(q)

a=1b=1 n=1

= o(q)|IT(01* = ¢(q)g.

Alors |7(x)| = /4.

2.6 Géométrie algébrique

La géométrie algébrique s’intéresse aux zéros des polynémes. Puisqu'un polynoéme effectue
seulement les opérations d’addition et de multiplication, cette section travaillera avec un corps
arbitraire k étant donnée sa structure additive et multiplicative. Il est nécessaire d’étudier
les polynomes sur k, la fermeture algébrique de k, par notre désir d’étudier leurs zéros. On
s’intéresse a anneau k[X| := k[X7, Xo,..., X,] des polynémes en n variables avec coefficients
en k. Comme chaque X; prendra ses valeurs dans k, on définit I'espace affine de dimension n
sur k

A”( ) =A{(x1,...,2y) | m; € /5},

dénoté simplement par A" si le corps est évident par le contexte.

Un polynéme f € k[X] induit une fonction A™ — k et ses zéros forment un sous-ensemble

13



2.6 Géométrie algébrique Antoine Comeau-Lapointe

de A™. Le sous-ensemble A" (k) C A™(k) est appelé 'ensemble des points k-rationnels de A™(k).

On définit de maniére similaire un nouvel espace, un peu moins intuitif, qui sera plus large que
I’espace affine pour une méme dimension. Il s’agit de 'espace projectif construit par 'espace
A" sans son point (0,0, ...,0) modulo la relation d’équivalence

(ZCo,...,.%'n)N(y(),..-,yn)

s'il existe A € k* tel que (yo,...,%n) = (A2o, ..., Az,). On dénote les classes d’équivalence par
[0, ...,Zn]. Les points k-rationnels de P™ sont le sous-ensemble

P"(k) := {[zo, ..., 2n] € P" | 2; € k}.

Intuitivement, il s’agit de Iespace de toutes les droites de A"! passant par l'origine. Les
polyndémes étudiés sur cet espace devront étre homogenes de degré n + 1 afin que leurs zéros
soient bien définis, c’est-a-dire, ne dépendent pas du choix du représentant du point de P™.

Les idéaux de k[X] = E[Xo, ..., X,] sont tous générés par un nombre fini de polynémes par
le théoréme de la base de Hilbert. Si les générateurs sont homogenes, on dit que 'idéal est
homogene. On associe & un idéal homogene I de k[X| un sous-ensemble de P"

Vi ={P €P"| f(P) =0 pour tous les polynémes homogenes f de I}.

Il s’agit donc de l'intersection des zéros de chaque générateur. On appelle un tel V; un ensemble
algébrique projectif. Inversement, un ensemble algébrique projectif V' est associé a un idéal
homogene (V') de k[X] généré par

{f € K[X]| f est homogene et f(P) = 0 pour tout P € V}.

Si I(V') se génere par des polyndmes homogenes avec coefficients en k, on dit que V' est défini
sur k et on le dénote par V/k. Les points k-rationnels de V' sont dénotés par

V(k) =V NP"(k).

Si I'idéal homogene I(V) de k[X] est premier, on dit que V est une variété projective. La notion
de variété affine est également définie dans I’espace affine de la méme maniere, sans toutefois
la restriction d’homogénéité sur les idéaux de k[ X1, ..., X,].

2.6.1 Le corps de fonctions d’une variété

Un corps important pour ’étude d’une variété affine est son corps de fonctions. On débute par
la définition de

qui est un anneau intégre. Il s’agit de tous les polynémes définis sur la variété. Le quotient
nous assure que deux polynoémes différents de cet anneau sont différents sur la variété. Le
corps de fractions de cet anneau est appelé le corps de fonctions de la variété affine V' et est
dénoté par k(V'). Ce corps est composé de toutes les fonctions rationnelles définies sur la variété.

La dimension dim(V) d’une variété V est définie comme étant le degré de transcendance de
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k(V) par rapport & k. Pour une variété définie par un idéal généré par un seul polynéme non
constant, son degré sera n — 1 ou n est le nombre de variables.

Une définition alternative du corps des fonctions d’une variété projective est donnée ainsi:
il s’agit des fonctions f(X)/g(X) pour f,g € k[X] = k[Xo,...,X,] ot f,g sont homogenes
du méme degré afin d’étre bien définies sur 'espace projectif. Il faut également que g ¢ I(V')
afin d’empécher que la fonction rationnelle ne soit pas définie sur tous les points de la variété.
Le corps des fonctions de la variété projective est donc l'espace de ces fonctions rationnelles
modulo la relation d’équivalence fi1/g1 ~ fa/ge si fige — fog1 € I(V) car ces deux fonctions
seront les mémes sur la variété.

2.6.2 Points singuliers et réguliers

Une notion de régularité sur les points d’une variété existe dans le sens ou il existe un plan
tangent au point. Un point qui se comporte mal, c’est-a-dire que le plan tangent n’existe pas,
est appelé singulier. Pour V une variété affine et P € V, soient f1,..., f,, des générateurs de
I(V). Le point P est non singulier si la matrice (0f;/0X;)i<i j<n a rang n — dim(V'). Si tous
les points de la variété sont non singuliers, la variété est dite non singuliére ou lisse.

2.6.3 Modeles affines et projectifs

Le plan A" est inclus de plusieurs manieres a 'intérieur de P" par les injections
(X1, oyn) = [T1, .y mim1, Lmg, oo 2.

Dénotons 'image de cette fonction U; := Im(¢;). On a alors une bijection de U; a A™ et I'inverse
est donné par

(Zﬁi_l:Ui—)An

Lo L1 Ti—1 Ti+1 Ln
[$0,...,.’En]f—) ;,;,..., T s T ,...,; .

% ) 7 ) 7

On note que x; # 0 sur U; et que l'on divise par x; afin que le représentant du point de Uj;
ait la valeur 1 & la coordonnée i. Un polyndéme f en n variables est envoyé a un polynéme f*
homogene en n + 1 variables ainsi

« _ deg(f) , (X0 X1 Xic1 Xip Xn>
X0, Xpn) =X, T e — | -
f( 05 ) n) 7 f(szXza ) Xi, Xi, ’Xi
Ce processus est appelé homogénéisation par rapport a X;. On renverse ce processus en posant
Xi =1:
f(X17 s 7Xn) = f*(Xla s 7Xi—17 17Xi+17 s 7Xn)

Cette substitution est appelée déhomogénéisation par rapport a Xj.

Une variété projective V' est alors associée a n + 1 variétés affines. Pour U; fixé, ¢; Yvnuy)
sera une variété affine ot I(¢; *(V NU;)) sera la déhomogénéisation des polynémes de (V) par
rapport a x;. Remarquons que V N Uy,...,V N U, couvrent V complétement. Inversement,
pour V une variété affine, en homogénéisant les générateurs de I(V') par rapport a un certain
x; on obtient les générateurs d’'un idéal homogene associé a une variété projective V appelée
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fermeture projective de V. Pour ¢ fixé, le passage du modele affine a projectif est réversible,
c’est-a-dire, pour V une variété affine on a V' = ¢; YV NU;) et pour V une variété projective
on a soit ¢; 1(V NU;) = @, soit V= ¢; {(VNU;). On appelle points a Uinfini d'une variété
affine les points de I’espace projectif V' \ ¢; (V).

Le corps de fonctions k(V) d’une variété projective V est défini par le corps de fonctions de la
variété affine associée ¢~1(V NU;). Les corps sont tous isomorphes pour les différents choix de i.

Un point P de la variété projective V' est non singulier si pour un U; tel que P € U; on a
que le point qS;l(P) est non singulier sur la variété affine ¢, Lvnw).

2.6.4 Morphismes de variétés

Il existe un concept de morphisme sur les variétés projectives. Soient V3 C P™ et Vo C P"
deux variétés projectives. On appelle une fonction ¢ : Vi — V5 un morphisme si elle peut étre
construite & partir de n + 1 fonctions de méme degré f; € k[V;] par

¢(P) = [fO(P)vvfn(P)]

pour tous les points P € V.

Deux variétés Vi et V5 sont dites isomorphes s’il existe deux morphismes ¢ : Vi — Vs et
P Vo — V] tels que v o ¢ et ¢ o1 sont les identités sur V7 et V5 respectivement.
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3 Fonction zéta de Riemann

3.1 Produit d’Euler

La définition de la fonction ¢ de Riemann est la formule suivante:

oo

1
C(S) = o

n=1 n’
ou s € C. Elle est I'exemple prototype d’une série de Dirichlet qui sont des séries de la forme
> on<1Gn/n®. Par contre, cette série ne converge que pour Re(s) > 1 et est analytique dans
ce domaine. La question est donc, existe-t-il un prolongement analytique de cette fonction sur
tout le plan complexe? La réponse est oui, avec un pole simple en s = 1 de résidu 1, et fut
prouvée par Riemann en 1859.

Dans la région ot notre formule converge, il est possible d’exprimer ((s) sous une autre forme,
appelée produit d’Euler, qui montre explicitement un lien avec les nombres premiers. On a
légalité suivante, toujours dans la région Re(s) > 1 :

C(S)—il_n(1+1+l+1+ )
— ns . ps p2s p35 R A

ol le produit est sur les nombres premiers. Cette égalité est simplement due & I'unicité de la
factorisation en nombres premiers d’un nombre, qu’on remarque facilement lorsqu’on développe
le produit. On est maintenant en présence d’une série géométrique. En appliquant la formule
pour son évaluation on obtient finalement

> 1)

pour Re(s) > 1. Le but de ce chapitre est de montrer comment nous pouvons utiliser nos outils
d’analyse complexe, plus précisément le théoréme de Cauchy, afin d’obtenir des résultats sur la
distribution des nombres premiers.

3.2 Prolongement analytique
3.2.1 Sommation de Poisson

Un outil trés important dans la preuve du prolongement analytique est la sommation de
Poisson qui permet de remplacer une fonction f(z) par sa transformée de Fourier f(§) =
o f (x)e~?™®¢dg & Vintérieur d'une somme de valeurs discrétes de f. L’équation est:

> )= f(m)

nez meEZ
si f € S(R), l'espace de Schwartz qui contient des fonctions infiniment différentiables de forte
décroissance, c’est-a-dire, fU)(x) <, 1/(1+ |z|") pour j € NUO et n € N. La décroissance
est donc plus rapide que polynomiale. La signification des lettres j,n en indice du symbole <
est que la constante bornant la croissance dépend de j et n. La notation f) signifie la jieme
dérivée de f.
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3.2 Prolongement analytique Antoine Comeau-Lapointe

Preuve. On définit la fonction F'(z) = >,cz7 f(n + x) qui aura période 1 puisqu’elle est une
translation de distance x de tous les points de Z dans R. Nous allons voir que F' sera exprimable
en série de Fourier

F(x) = Z ame(me).

meZ

On calcule les a,, ainsi

= 1F dr = 1 d
am .—/0 (z)e(—max) x—/o Zf(n+x)e(—m:c) x

neL

La convergence de la somme est démontrée par le critere de Weierstrass qui est satisfait par le
fait que f(x+n) < # pour z € [0,1] et n # 0 par les propriétés de décroissance d’une fonction
de l'espace de Schwartz. On veut maintenant changer l'ordre d’intégration et de sommation
par le critere de Weierstrass. En exprimant la somme infinie ainsi

> fnta)=lim > f(n+a),
nez —N<n<N

on a que

1
am = lim Z /0 f(n+x)e(—max)dx.

N_}OO—NSnSN

La fonction e(z) a période 1, on peut donc ajouter —mn sans probleme a l'intérieur,

1
am = lim Z /0 f(n+x)e(—m(n + x)))dx

N—oo _N<n<N
N+1
= lim f(x)e(—maz)dx
N—oo J_N
= f(m)

en rassemblant les bouts d’intégrales consécutifs sommés sous une seule intégrale.

La transformée de Fourier d’une fonction de I'espace de Schwartz est aussi élément de 1’espace
de Schwartz. Ceci implique a,, = f(m) < 1/m? et donc la série de Fourier de F(z) converge
par Weierstrass. Alors, en évaluant F'(0) par sa définition originale et par sa représentation en
série de Fourier en utilisant a,, = f (m), on obtient le théoréme.

O

3.2.2 Equation fonctionnelle

Le but sera de trouver une formule pour ¢ analytique dans tout le plan complexe, excepté un
poéle simple de résidu 1 en s = 1. On remarquera également une symétrie respectée par la
formule qui donnera I’équation fonctionnelle de . Le point de départ de Riemann dans sa
preuve est la fonction gamma

I'(s) ::/ y* e Vdy
0

qui converge pour Re(s) > 0. En effectuant le changement de variable y = n

a s/2 on obtient,
—sn (S, —s _ 51 _n2rz
T 2F<2>n —/0 x2 e dx.

271 et en évaluant
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On voit ici qu’on a obtenu le facteur n~° dans le terme de gauche de notre équation. Pour
retrouver la fonction ¢, on somme donc sur tous les n de 1 a l'infini. La restriction du domaine
est maintenant dans la région Re(s) > 1. On peut encore changer 'ordre de sommation et
d’intégration par le théoreme de convergence dominée ici. En effet, la fonction f(y) := e~y'me
est élément de S(R), alors la somme a une convergence super-exponentielle. On peut donc la
borner par son premier terme

Z fn) e ™

1<n<N

pour tout N. L’équation devient maintenant

w‘ir(g)g(s) = /OO 227! i e " g, (3.1)

0 n=1

Si 'on pose w(z) =Y 72, e~ Ja somme dans notre intégrale, on aura que
O(x) := Z e T = 2w(z) + 1,
neZ
une somme & laquelle la sommation de Poisson est applicable. La fonction g(y) = e YT

est sa propre transformée de Fourier. En traitant z comme une constante ici et en posant

J(y) = g(yy/Z), on obtient que f(€) = §(¢/v/E)/\/T = g(§/v/T)/v/Z par les propriétés de la

transformée de Fourier. Par Poisson

0r) =3 f(n) = V2 Y 75" = a7 129(1 /).

ne”Z nez

Ceci implique par la relation entre w et 6
1 1
w(l/x) = —3 + 5331/2 + 2V %w(z).

On voudrait se débarrasser de la région proche de 0 dans I'intégrale de I’équation (3.1) puisqu’elle
pourrait y diverger. Pour ce faire, on sépare l'intégrale en deux parties, de 0 & 1 et de 1 a l'infini.
Aprés le changement de variable 2’ = 1/x dans Uintégrale sur [0, 1] on obtient

W_%F(g)C(s) = /100 27 w(x)de + /loo 272 w(1/z)de.

On utilise maintenant notre relation entre w(x) et w(1/x) pour rassembler les deux intégrales
sous une seule et on évalue l'intégrale des deux autres termes qui ne contiennent pas w pour
obtenir: . .

i QF(Q)C(S) Cos(s—1)
Cette formule est valide pour Re(s) > 1. Par contre, puisque w(z) < e~ ™ comme montré ci-
haut, I’intégrale converge absolument pour n’importe quel s € C. On a également la convergence
uniforme sur n’importe quel compact du plan. Comme la fonction I' est définie sur tout le plan
complexe, cette équation nous donne le prolongement analytique de (, ¢’est-a-dire, une fonction
analytique pour tout s € C et qui vaut > o2 ; n~® dans la région Re(s) > 1. On remarque que
le c6té droit de I’équation (3.2) demeure inchangé en remplacant s par 1 — s. Ceci nous donne
donc I’équation fonctionnelle pour (:

ﬂ—%sr(%s)g(s) = w—%ﬂ—s)r(%@ ~5))¢(1 - 9). (3.3)

+/ (IE%S_I +33_%5_%)w(x)d:n. (3.2)
1
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3.3 Région sans zéro

On voit par (3.2) que la fonction

£(s) = %S(S - 1)W_%Sf(és>g(s)

sera analytique sur tout le plan complexe. L’équation fonctionnelle devient plus élégante,

§(s) =¢&(1 —s)

pour tout s € C. Comme I' n’a aucun zéro et que son poéle a s = 0 annule le zéro du facteur
s & ce point, le seul pole possible pour ¢ est a s = 1. On voit également que ( aura des zéros
a —2,—4,—6,... afin d’éliminer les poles de I' a ces points. Ces zéros de ( sont appelés les
zéros triviaux. Egalement par (3.2) et du fait que T'(3) = I'(s), nous avons la symétrie suivante:

((3) = ((s).

La fonction ((s) n’a aucun zéro dans la région Re(s) > 1 puisque le produit d’Euler nous

donne
1

o ~Ho-rn=2 0%

qui converge absolument pour Re(s) > 1, tout comme I'(s/2). L’équation fonctionnelle nous
assure donc que ((s)I'(s/2) n’a aucun zéro dans la région Re(s) < 0. La fonction ((s) n’a donc
que les zéros triviaux discutés ci-haut dans cette région. Les autres zéros possibles doivent
donc se situer dans la région {s € C: 0 < Re(s) < 1} appelée la bande critique. Par I’équation
fonctionnelle et la symétrie ((35) = ((s), un zéro p implique que p, 1 — p et 1 — 7 sont également
tous des zéros de ((s). D’ailleurs, la fameuse hypotheése de Riemann prédit que tous les zéros
non triviaux ont Re(p) = 1/2, c’est-a-dire, sont situés directement sur la ligne de symétrie. Ces
zéros sont appelés zéros non triviaux. Comme nous allons le voir, il est possible de prouver
qu’il n’y a aucun zéro dans une certaine région a l'intérieur de la bande critique.

Théoréme 3.1. La fonction ((s) n’a aucun zéro dans la région

C

ol [P —
7= log(lt] + 2)

pour un certain c > 0.

Preuve. La preuve se servira de la dérivée logarithmique de ¢ au lieu de ( elle-méme afin
d’avoir des poles a la position des zéros de . On calcule ainsi la dérivée du logarithme de zéta
a partir du produit d’Euler,

1>

P~ log
(log(¢( ( Z log(1 — ) Z Z log(p (
ou la convergence justifie le changement d’ordre entre la sommation et la dérivée. On a donc

=—> "> log(p)p"*
S ZA

P n>1
S n>1
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dans la région Re(s) > 1. Puisque n=* = e=*198(")_on a:

Re( - i’((s)) = Z A(n)n~7 cos(tlogn)

S) n>1

toujours dans la région Re(s) > 1.

La preuve repose essentiellement sur 'inégalité trigonométrique suivante, qui nous donnera
une inégalité reliant la partie imaginaire d’un zéro de  avec sa partie réelle,

3+ 4cos(f) + cos(20) >0

valide pour tout # puisqu’elle découle simplement de I’expansion de 2(1 + cos(#))2. En posant
0 = tlogn, en multipliant par A(n)n~? > 0 et en sommant, on obtient:

Z An)n™? (3 + 4 cos(tlogn) + cos(2t log n)) >0

n>1
@) Ly Cpelle i) (g Lo
:>3< C(U)>+4< R C(U+it)>+< R C(U-i-?it)) 2 0. (3.4)

On bornera chacun des trois termes et on obtiendra ’inégalité voulue nous donnant des infor-
mations sur la partie réelle d’'un zéro de (.

Afin de borner les deux derniers termes, on utilisera la formule suivante pour £(s) (voir Daven-
port [1] Chapitre 12),

&(s) = B (1 - S> es/e (3.5)

0 P

valide dans tout le plan et ou le produit sur p signifie les zéros de la fonction £(s) comp-
tés avec multiplicité qui sont en fait les zéros non triviaux de ((s). Cette égalité découle de
la théorie sur les fonctions entieres (voir Davenport [1] Chapitre 11) puisqu’on peut montrer
£(s) = eOUsloe(lsI+2)) en utilisant 'approximation de Stirling pour borner I' et une certaine
expression pour ( facile & borner.

On peut également montrer que la somme sur la norme des zéros diverge, donc que ¢ a une
infinité de zéros. Si la somme convergeait, c’est-a-dire

1
Z — < 00,
> lpl
alors en utilisant I'inégalité |(1 — z)e*| < e2?l 2 € C, qui découle de la série de puissances de
(1 — z)e?, a lintérieur du produit dans (3.5) on aurait
€(s)] < e

pour un certain C' < oo. Par contre, lorsque s — oo par les réels, on a ((s) — 1 et
logT'(s) ~ slog s par Stirling, donc & ne satisfait pas cette borne.
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3.3 Région sans zéro Antoine Comeau-Lapointe

Revenons maintenant & I'inégalité (3.4). On aimerait avoir une borne sur —(’(s)/{(s) en util-
isant le produit (3.5) pour £. Avec I'équation &(s) = 3s(s — 1)77_%‘7‘(%5)((5), on applique la

dérivée logarithmique pour obtenir:

)1 L 1D(s/241) 11
C(s) s-—1 B 2lg +21"(5/2%—1) Zp:<s—p+p>

Le pdle de ((s) & s = 1 est explicite dans cette formule. Toujours par Stirling, le terme en I'
est borné par Alogt dans la région ¢t > 2 et 1 < o < 2. Dans cette région, on a donc:

!
RS <f¥kgt-§:Re< ! -+1>,
p

¢(s) s—p P
avec A’ > A absorbant les autres termes. Chaque terme dans la somme est positif car, pour
p =B+, . 5
Re _— 5
s=p |s—pl
1
Re- = %
p ol

Alors on peut borner supérieurement le deuxiéme terme de (3.4) en ne gardant qu’un seul terme
1/(s — p) dans la somme correspondant a un zéro quelconque. La relation entre la partie réelle
et imaginaire émerge de ce terme. On pose également ¢ = - pour étre proche du zéro choisi
puisque le pdle s’y trouvant influence son voisinage par analyticité. On obtient,

! it 1
—ReM < A'logt — ——.
C(o +it) o—pf
On borne le troisieme terme simplement par
(lo+2it)
—Re———— < A'logt
“Clo + 2it) ©8
Finalement, on borne le premier terme par:
(o) 1 "
— < A
(o) o-1 *

valide pour 1 < ¢ < 2 pour un certain A” > 0. Cette inégalité provient du pole simple de ¢ a
s = 1. Donc, on obtient l'inégalité suivante en utilisant les trois bornes dans (3.4)

4 3
A" logt.
J—B<a—1+ og

Comme nous avons la liberté de choisir o > 1 et que nous souhaitons mettre en relation S et t,
il est possible de poser o = 1+ §/logt, ou § > 0 arbitraire, pour obtenir

. 49
logt (34 A”6)logt’

g <1
La constante ¢ peut étre choisie selon A" afin d’obtenir

g<1-—

_c
logt’
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pour t > 2 ou c¢ est une certaine constante positive.

Il est possible de montrer que ¢ n’a aucun zéro sur ¢ = 1 pour tout ¢ en utilisant la méme
idée d’appliquer 'inégalité trigonométrique, mais cette fois sur log ((s). L’argument est toute-
fois beaucoup plus court et simple, et fut amélioré trois ans plus tard par de la Vallée Poussin
afin de donner la preuve de la région sans zéro présentée ci-haut. On peut donc affirmer que
pour tout ¢, il n’y a aucun zéro dans cette région

C

o>1-—
- log([t| 4+ 2)

pour un certain ¢ > 0. La force des estimations sur les nombres premiers dépend grandement
de la profondeur de la région sans zéro comme on le remarquera dans la prochaine section.
L’hypothese de Riemann engendre donc des estimations tres précises. O

3.4 Théoréeme des nombres premiers

Le théoreme principal de cette section est le suivant.

Théoréme 3.2. Pour une certaine constante ¢ > 0

Y(z) =z + (9(1‘ exp(—cﬂlog(:v))).

Ce théoréme donne une formule asymptotique pour ¥ (x) par le biais de l'intégration complexe
dans la bande critique et montre 1'utilité de tout ce que nous avons fait jusqu’a présent. On
remarque donc que méme si les nombres premiers sont des objets assez simples a définir, obtenir
des informations sur leur distribution demande de grands efforts. Afin d’utiliser le théoréme
de Cauchy pour I'intégration complexe, il est nécessaire de transformer les zéros de  en poles.
C’est la raison pourquoi on travaillera avec la dérivée logarithmique de (. D’ailleurs, la formule
que l'on obtient est pour v (z) puisque les coefficients de —(’/¢ dans la représentation en série
de Dirichlet sont égaux a A(n). Cette section rendra évidente 'importance du prolongement
analytique de ¢ étant donné que les zéros non triviaux se trouvent hors de la zone de conver-
gence de la série de Dirichlet de (.

On préférerait avoir une estimation sur m(x) plutoét que ¢ (x) par simplicité.
Théoréme des nombres premiers.

m(x) = li(z) + O(z exp(—cy/log(z)) )
ou li(z) := [5 dx/log(x).

Preuve. Premierement, on a

[¥(x) - b(z)| < Vzlog?(),

car
p(x) —0(x) = Y logp <log(z) > 1.
pF<=z pF<z
k>2 k>2
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Iy alog(x)/log(p) < log(x) choix de k, et comme k > 2, on a p < /z. La différence est donc

absorbée par l'erreur. Alors, par le Théoreme 3.2

0(z) = 2+ O exp(—cy/log(x))).

On utilise la sommation partielle pour relier m(x) & 6(z)

W(x):/z Lo 9(“7)+/; ) 4y

- logy " logz | Ja- ylog?y

Pour la partie significative de 6(y), 'intégrale vaut

r 1 x 2
dy = li(z) — .
/2, log?y y = li(z) log = + log 2

On traite trivialement les termes d’erreur pour obtenir
m(x) = li(z) + O(z exp(—cy/log(x)) ).

T

Mentionnons ici le fait que

li(z) ~ gz

O]

L’outil principal utilisé mettant en évidence le lien entre les zéros et la somme des coefficients
est I'inversion de Mellin. On définit la transformée de Mellin d’une fonction ¢ : (0, +o00) — C

a support compact ainsi

aazﬁmw@ﬁ*m

donnant une nouvelle fonction qui est maintenant de C a C en supposant qu’elle est définie

partout. Il est possible de récupérer ¢(z) a partir de gZ;(s) ainsi

1 c+100

oa) = o [t d(s)ds

pour un ¢ € R tel que ¢(s) est analytique dans la bande ¢ — § < Re(s) < ¢+ 6 pour un d > 0.

On remarque que la fonction I'(s) est la transformée de Mellin de e~* pour Re(s) > 0.

On débute avec la somme suivante:

> Aln)g(n),
n=1

ou la présence de la fonction & support compact ¢ dans la somme sert a ce qu’on la remplace
par I'inversion de Mellin de sa transformée de Mellin, c’est-a-dire, on la remplace par elle-méme.
La raison étant que ’on obtiendra une intégrale complexe dans la formule et que I’'on retrouvera

notre fonction ¢’/C.
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Si on choisit sagement notre fonction ¢, on retrouvera v (z) ainsi qu'une petite erreur dans
la somme ci-haute. Le choix judicieux est de choisir, pour 1 < x < y fixés

0 z<0

z 0<z«1
p(z) =11 1<z<=xz

1+5% z<z<z+y

0 z>x+y.

Puisque cette fonction continue vaut 1 entre z = 1 et z = x, on obtient en 'utilisant dans la
somme

S Ams =T AW+ X Ao =v@+ X Awotn)

n<lz r<n<lz+y r<n<lz+y

La somme sur les n de z a = + y représente notre erreur qu’on souhaite contréler. On borne
trivialement ¢(n) < 1 et A(n) <log(z + y) < log(2z) < log(z). Comme on somme y termes,
on obtient la borne triviale suivante

> A(n)g(n) < ylog(z).

z<n<lzr+y

On obtient donc I'équation
> An)d(n) = ¢(z) + Oy log()).
n=1

Il est maintenant temps d’appliquer l'inversion de Mellin dans la série.
o0 1 & 24i00 .
S Ao = 5= Y Aw) [ n6(s)ds
n=1 Wlnzl 2—ioo
L’égalité est triviale, car on a remplacé ¢(n) par l'inversion de sa transformée de Mellin qui
revient donc sur ¢(n). L’intégrale converge absolument par une borne sur ¢(s) qu’on donnera
dans quelques instants, ce qui nous permet d’intervertir 'ordre de sommation et d’intégration.
Comme on inteégre sur ¢ = 2, la série converge et on retrouve la dérivée logarithmique de (:

1 [ee)

oA [ b = o [ MW gas = L [T S )sas

271 = oo 271 Jo—ico =1 ns 271 Jo—ioo ¢

On vient donc de mettre en relation une somme sur les puissances de nombres premiers avec
une intégrale complexe d’une fonction méromorphe. L’inversion de Mellin est une stratégie tres
élégante fréquemment utilisée en théorie des nombres analytique. Elle permet entre autres de
relier des sommes sur les nombres premiers avec des sommes sur les zéros de certaines fonctions
méromorphes, car on peut utiliser le théoreme de Cauchy en fermant la région d’intégration.
Dans le cas présent, on cherchera a éviter les zéros, d’ou 'importance d’avoir calculé une région
sans zéro.

Grace au prolongement analytique de ¢, on peut changer la ligne d’intégration tant qu’on
ne passe pas par un pole. On dénote par Z la frontiére de la région suivante, {s = o + it|lo >
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1—c¢/3log(|t| +2)} o c est la constante de notre région sans zéro. Pour appliquer le théoréme
des résidus de Cauchy sur Z et la ligne verticale o = 2, il est nécessaire de fermer la région par
deux lignes horizontales a la hauteur —T et T. Pour tout T, seulement un poéle est capturé a
s = 1 de résidu ¢(1). Par les estimations que 'on calculera bientot sur—¢’ /¢ et ¢(s), la fonction
qu’on inteégre tend vers 0 pour ¢ — oo et donc l'intégrale sur les lignes horizontales tend vers 0
lorsque T' — oo. On a donc par Cauchy

1 ¢’

1 2+i00 CI .
%/Q—ioo _Z(S)(b(s)ds_% z C

Le signe moins devant la deuxieme intégrale est parce qu’on integre de bas en haut. Donc

(5)(s)ds = (1)

3 = 1 —g S ) s)as
;Amw(n) =d(1) + /Z (5)0(s)ds.

2mi

On calcule maintenant les bornes sur —¢'/¢ et ¢(s). Dans la définition de la région Z, on a
divisé ¢ par 3 car on veut que Z soit a distance d’au moins > 1/log(|t| + 2) des zéros de ¢, ou
la constante implicite est absolue. La raison étant qu’il existe une borne dans notre région (voir
Koukoulopoulos [2] Lemme 3.2.3) pour ¢’/{(s) qui dépend de la distance entre s et les zéros de

¢,

S’(s):— Cn > S_lp+(’)(logt+2)).

s—1
¢ pily—t|<1

Cette borne nous donne .

~C ) < log(t +2)
pour s € Z. Il reste maintenant & borner ¢(s) dans la région 1/2 < o < 2. Par définition
~ z+y
b = [ o)z d
0

On borne d’abord ¢(z) par 1. On applique ensuite I'intégration par partie. On dérive ¢(z) (la
dérivée ne sera pas continue, il faut considérer I'intégrale en trois parties) et on intégre z°~1.

Alors . ) . . .
X —14+(z+ + (z T+ - T . x
(s) < (z+y)° + (=/y)((z +y) ) « mm(L )
s(s+1) 5] |sly
En utilisant maintenant toutes nos bornes dans 'intégrale sur Z, on obtient
1 ¢’

(s)d(s)ds < / ﬂmin(l, ) log?(|t| + 2)ds < 7T log®(T)

x
2miJz ¢ z |s] [sly

ou on définit T' = x/y et o(T) = 1 — ¢/3log(T"). Comme on est dans la région 1/2 < o < 2,
on a que |t| < |s|. Alors & hauteur ¢t = T sur Z dans l'intégrale, le min devient x/|sly. Ce
changement provoque la convergence de 'intégrale sur le reste de Z puisqu’au dénominateur,
|s| est & la puissance 2. L’intégrale sur les queues sera essentiellement 1/|s| évalué a hauteur
T, ce qui nous donnera une quantité en accord avec notre borne. Pour la partie entre —7 et T',
la valeur maximale que 27 prendra est z°(T) car o(T) est la plus grande valeur de o dans cette
zone. On peut donc le sortir de 'intégrale. De méme pour le facteur log qui trouvera sa plus
grande valeur & log?(T). 1l reste donc & intégrer 1/]s| sur Z de —T & T qui donne la troisieme
puissance du log dans ’estimation.
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Il est facile de voir que ¢(1) = z +y/2 —1/2 = z + O(y). On remarquera que cest ce
résidu qui donne le terme principal de notre estimation sur ¢ (x). En rassemblant enfin toutes
nos estimations, on obtient

P(x) =+ O((fol + 27M) log3(x)).

Le choix de T est libre tant que 1 <T' < x. Pour retirer la dépendance en y de notre estimation,
on pose T = exp(y/log(x)/3). Un simple calcul donne

¥(z) = 2+ Oz exp(—cy/log(2)))

pour x < 2 ou ¢ > 0 est une nouvelle constante. Alors,

b(a) ~ .

Sous I’hypothése de Riemann, on obtient une estimation beaucoup plus forte. A la place
d’intégrer sur Z, on intégre sur la ligne verticale o = 1/2 + € et dans l'estimation, a la place
d’avoir 270 on aura 2/2t¢ pour € > 0. Avec T = z, on obtient

V(x) = &+ O (z/?F9).

Etant donnée la force de I’estimation par rapport & ce que nous sommes capables d’obtenir sans
I’hypothese, il ne fait aucun doute que I’hypothese de Riemann est tres difficile & prouver.
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4 Fonctions L

4.1 Définitions

Le chapitre précédent nous a montré qu’il était possible d’obtenir des informations sur les
nombres premiers a partir de la fonction zéta de Riemann. Les techniques engendraient des
estimations sur la somme des coefficients de la dérivée logarithmique jusqu’a x. En utilisant
ces mémes techniques, il sera possible d’obtenir des informations sur divers autres objets math-
ématiques en définissant des fonctions L a partir de ceux-ci. Ce chapitre étudiera les fonctions
L d’un point de vue général, c’est-a-dire, sans lien avec aucun objet concret. On pourra obtenir
des résultats simplement & partir de la définition abstraite. Les résultats ainsi obtenus pourront
donc étre appliqués a un cas concret sans avoir a refaire les preuves. Bien siir, en travaillant
directement avec une fonction L les estimations pourront s’améliorer dans quelques cas. Les
estimations obtenues dans le cas général sont suffisantes pour plusieurs applications. On com-
mence par la définition d’une fonction L. Cette définition provient d’un cadre respecté par
plusieurs fonctions L reliées a des objets de diverses branches des mathématiques.

La fonction L(f,s) : C — C, ou s est la variable complexe et f ne sert qu’a indiquer 'objet
associé, est une fonction L si elle respecte les conditions suivantes :

1. Tl existe une série de Dirichlet représentant L(f,s) dans la région de convergence, c’est-

a-dire Ar(n)
n
L(f7 S) = Z .;757
n>1
ot A\f(1) =1 et Af(n) € C. La série doit converger absolument dans la région Re(s) > 1.
Cette série de Dirichlet doit pouvoir s’exprimer en produit d’Euler :

> A,;(;z) =[[0 - ™). (1= aalp)p™) 7,

n>1 p

ol a(p) € C et d est dit le degré de la fonction L. En particulier, A¢ est une fonction
multiplicative avec A\¢(p) = ai(p) + -+ + a4(p). Ce produit doit également converger
absolument dans la région Re(s) > 1. On appelle paramétres locauz ¢ p les quantités
a;(p) et ils doivent respecter |a;(p)| < p pour tout p et tout 1 < ¢ < d afin que L(f,s) # 0
pour Re(s) > 1.

2. Il existe un facteur gamma qui sera présent dans 1’équation fonctionnelle

ds/ d S+ Kj
.— gds 2 F( ])
)= I ()

ou les quantités x; € C sont appelés les parametres locauz a l’infini et doivent satisfaire
Re(kj) > —1. Soit ces nombres sont réels, soit ils sont en paire de conjugués complexes.

3. 1l existe un entier ¢(f) > 1, appelé conducteur de L(f,s), tel que a;(p) # 0 pour tout
p1q(f) et 1<i<d. On qualifie de ramifié un nombre premier divisant q(f).

4. La fonction L posséde un prolongement méromorphe dont les seuls poOles possibles sont
en s =0 et s = 1. L’équation fonctionnelle suivante doit étre respectée

A(fa S) = E(f)A(f, 1- 8)7
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Ao 8) = a(F)/A(f, ) LS, 5)

est appelée la fonction L compléte. L’objet f est appelé le dual de f et doit respecter
Az(n) = Ag(n), v(f,s) = v(f,s) et q(f) = q(f). La quantité e(f) est appelée signe de
L(f,s) et respecte |e(f)] = 1. De plus, la fonction A(f,s) doit étre holomorphe, sauf
possiblement a des poles & s = 0 et s = 1. Si ces poles existent, ils auront le méme ordre
par I’équation fonctionnelle. On dénote par r(f) 'ordre des poles. S’il n’y a pas de poles
et si L(f,0) # 0 et L(f,1) # 0, on pose r(f) = 0. Si L(f,0) =0 et L(f,1)=0, on pose
r(f) = —k ou k est 'ordre de ces zéros qui est égal par I’équation fonctionnelle.

Notre définition n’englobe pas toutes les fonctions intéressantes. Beaucoup de fonctions pos-
sédant une représentation en série de Dirichlet échouent a satisfaire quelques conditions. Par
exemple, une fonction L de Dirichlet d’un caractére non primitif définie ci-aprés ne satisfait pas
notre définition. En effet, ’équation fonctionnelle aura des facteurs supplémentaires.

L’avantage de travailler d’'un point de vue général est que les estimations dépendront non
seulement de s, mais également des parametres. Par exemple, les principales estimations seront
sur le nombre de zéros p =  + iy tels que |y| < X ou sur la somme des coefficients jusqu'a X
de la série de Dirichlet de la dérivée logarithmique de L(f, s), autrement appelé le théoreme des
nombres premiers. Le but sera de trouver des estimations uniformes en ces parametres et en s,
ce qui nous permettra de varier non seulement s, mais également la fonction L a travers une
famille par exemple. Il est pratique de définir les fonctions et quantités suivantes afin d’alléger
les bornes : .
=[] (s + x| + 3),
7j=1

q(f,s) = a(f)aco(s),
a(f) :=a(f,0).

On appelle q(f, s) le conducteur analytique de L(f,s). On note que q(f) rassemble le degré, le
conducteur et les parameétres locaux a 'infini sous une seule quantité.

Donnons maintenant deux exemples. La fonction zéta de Riemann L(f,s) = ((s) est de degré
d =1 avec Af(n) = 1 pour tout n, a1 (p) = 1 pour tout p, k1 =0, ¢(f) =1, €(f) =let r(f) = 1.

Le deuxiéme exemple est les fonctions L de Dirichlet. A partir d’un caractére x modulo g,

on définit
)

S
n>1 p p

qui converge pour Re(s) > 0 si x est non principal et pour Re(s) > 1 sinon. L’ensemble
des fonctions L de Dirichlet provenant de caracteres primitifs est un exemple d’une famille de
fonctions L. La raison pour laquelle on se concentre sur les caracteres primitifs est que pour
un caractére x mod ¢ induit par x; mod g1 on a la relation

L(s,x) :H (1 _ X(p))_l _ H (1_ Xl(p)>_1 _ H (1_ Xl(p)>_1H <1_ X1(p)>

S S S
p p plq p pla p
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— s [T (1 _ Xl(P))_

S
plg P

Il faut voir pour I’avant-dernieére égalité que x1(p) = 0 si p|q; alors le deuxiéme produit vient
enlever seulement les termes ou plg et p 1 g1 multipliés en trop. Les facteurs supplémentaires
de I’équation fonctionnelle proviennent de ce fait pour les caracteres non primitifs. Le degré de
ces fonctions L est 1, A¢(n) = x(n) pour tout n et ai(p) = x(p) pour tout p. Le conducteur
vaut ¢ le modulo du caractere.

Une nouvelle fonction L peut étre construite a partir de deux fonctions L. Le procédé est
appelé la convolution de Rankin-Selberg et est défini ainsi. Soient L(f,s) et L(g, s) deux fonc-
tions L de degré d et e, avec parametres locaux a l'infini x; et v; et parametres locaux a;(p)
et Bj(p) respectivement. La convolution de Rankin-Selberg de f et g, si elle existe, est une
fonction L de degré d - e telle que:

o Pour les p 1 q(f)q(g), les d - e parameétres locaux sont simplement les d - e combinaisons
possibles entre les d parametres de f et les e parametres de g multipliés entre eux. Pré-
cisément, on dénote le facteur du produit d’Euler & un tel p

L(f®gs)= ] 10— ailp)Bipp*) "

1<i<d
1<j<e

o Pour les p ramifiés par f ou g, c’est-a-dire, p|q(f)q(g), la restriction sur les parametres
locaux est seulement celle donnée par la définition: la norme est bornée par p. Autrement
dit, le facteur a p est donné par

de

Hy(s) =[] —~@p~*)™"  avec |y (p)| < p.
Jj=1

o Le facteur gamma doit respecter

'Y(f ® g, S) _ ﬂ_fdes/2 HF<S +2/-Li,]'>’
2]

olt Re(ui,;) < Re(k; +v5) et [uij| < [ril + |vj].
o Le conducteur de L(f ® g, s) doit diviser q(f)¢q(g)? et il doit y avoir un pole & s = 1 si
g=1r

Alors

L(f®g78) = H Lp(f®g>5) H HP(S)
pla(f)a(g) pla(f)alg)

est la convolution de Rankin-Selberg de f et g et a comme dual L(f ®7, s). Il est fort possible
qu’il n’existe aucune fonction L satisfaisant ces conditions. Dans ce cas, f et g n’admettent pas
de convolution de Rankin-Selberg.

Il est également possible de construire de nouvelles fonctions L en multipliant deux fonctions

L, L(f,s) et L(g,s). On vérifie facilement que les critéres sont respectés et que le degré est
la somme des deux degrés, le conducteur ¢(f)q(g), le facteur gamma ~(f, s)y(g, s), la racine
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4.2 Les zéros des fonctions L Antoine Comeau-Lapointe

e(f)e(g) et le conducteur analytique q(f,s)q(g,s). Egalement, si L(f,s) est une fonction L
entiere, alors pour tout ¢t € R la fonction L(h,s) = L(f,s + it)L(f,s — it) est une fonction L
avec conducteur q(h) = q(f)?, facteur gamma ~(h, s) = y(f, s + it)y(f, s — it), racine e(h) = 1
et conducteur analytique q(h, s) = q(f, s + it)q(f, s — it).

4.2 Les zéros des fonctions L

Les fonctions L ont des zéros triviaur annulant les poles du facteur gamma puisque A(f, s)
est holomorphe, sauf possiblement aux points s = 0, 1. Les zéros triviaux sont donc situés aux
points —2m — k; # 0 pour chaque j et tous les entiers m > 0. Les autres zéros non triviauz sont
situés dans la bande critique 0 < Re(s) < 1 puisque le produit d’Euler converge absolument
pour Re(s) > 1 et I’équation fonctionnelle nous assure qu'’il n’y aura pas de zéros dans la région
Re(s) < 0 par ce fait. On remarque qu'un zéro p # 0 de A(f, s) implique que p est un zéro de
A(f, s) et Péquation fonctionnelle implique que 1 — p est également un zéro de A(f,s). Cette
section donnera une estimation sur N(7', f) la quantité de zéros non triviaux dans la région 0 <
Im(s) < T. Le théoréme principal de cette section est

d
N(T, f) = Tlog (;T)

On commence par exprimer A( f, s) sous une forme ot les zéros seront explicites. Des estimations
sur L(f, s) et 'approximation de Stirling démontrent que la fonction entiére (s(1 — s))"A(f, s)
est d’ordre 1 ou r = r(f) l'ordre des podles ou zéros. Par la théorie des fonctions entieres
d’ordre finie, on a donc la factorisation d’Hadamard suivante pour certaines constantes a et b
dépendantes de f.

+ O(logq(f,iT)).

(s(s — DY A(f.8) = e T (1 - S)es/ﬂ
p#0,1 P
ou le produit est sur les zéros de A(f,s) différents de 0 et 1. Ces zéros sont les mémes que les
zéros non triviaux de L(f, s). Par un résultat de la théorie des fonctions entiéres d’ordre finie
et puisque A(f,s) est d’ordre 1, on a le résultat suivant qui nous sera utile dans la preuve du
premier lemme de cette section :

La factorisation d’Hadamard nous permet d’obtenir une importante formule en y appliquant la
dérivée logarithmique et en utilisant la définition de A(f,s) :

L 1
_f(f’) logq+ (f, )—b+ +7_ ;:1( — p)' (4.1)

Egalement, une série de Dirichlet est obtenue pour la dérivée logarithmique de L(f, s) a partir
du produit d’Euler

i _ N M)
IR AR D

On exprime les facteurs (1 — a;(p)p~*)~! du produit d’Euler de L(f,s) en série géométrique et
on applique la dérivée logarithmique pour obtenir les informations suivantes sur les coefficients
Af(n). On a que

d
Ar®*) = (aj(p)*logp = Ar(p) = As(p)logp
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4.2 Les zéros des fonctions L Antoine Comeau-Lapointe

et A¢(n) = 0 si n n’est pas une puissance d’un nombre premier. Montrons maintenant un
premier lemme en vue de prouver notre théoréme principal.

Lemme 4.1. La fonction m(T, f) comptant le nombre de zéros p = B+ i tels que |y —T| <1
est bornée par

m(T, f) < logq(f,iT).

Preuve. L’idée sera de prendre la partie réelle de (4.1) et de borner chaque terme sauf la somme
sur 1/(s — p) afin d’obtenir une estimation sur celle-ci. Fixons T'> 2 et s = 3 4 ¢7". On borne
facilement les coefficients |Af(n)| < dnlogn afin d’obtenir

’L ’ Zdnlogn C(B) < logq(f,s)

=T = )

car 3¢ < guo(s) et log(3%) = dlog(3). On borne ensuite directement par Stirling

(f s) < logq(f,s).

2 =

Trivialement,

1 r r
—1 -4+ —x1 .
5logg+ —+ — <logq(f.s)

Alors, si 'on prend la partie réelle de (4.1), nos bornes nous montrent que la somme sur
Re(1/(s — p) + 1/p) est absolument convergente. D’ailleurs, on affirme que

— — 3" Re(1/p).
P

On peut donc séparer la somme de (4.1) en deux et la constante b annulera la somme sur 1/p
lorsqu’on prendra la partie réelle. La preuve de cette égalité sera donnée apres notre argument.
On se retrouve donc avec .
> Re(
P 5=

Par notre choix de s, un calcul direct montre que

p) < logq(f,s).

s <Re( ) <
9+ (T — )2 s—p 4+ (T —~)%

car un zéro p = 3 + iy aura 0 < g < 1. Alors,

1 1
R =
e(s—p) 14 (T —)?

:>Zl+ <<10gq(f7 5).

Dans cette somme, tous les zéros tels que |y — T] < 1 contribuent au moins de 1/2. Aussi, par
notre choix de s et la restriction 7' > 2, nous avons que |s| < |iT'| alors

m(T, f) < logq(f,iT).
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Il ne reste qu’a prouver ’égalité reliant la constante b et la somme sur 1/p. On part de I’équation
fonctionnelle et on retire les poles

(s(1—5))"A(f,s) = e(f)(s(1 = 5))"A(f, 1 = 5)

On applique la factorisation de Hadamard des deux c6tés et on calcule la dérivée logarithmique
pour obtenir

R R Sl e e

pzol \S—p l—s—p p P

car si p sont les zéros de A(f,s), alors p sont les zéros de A(f,s). On a que b(f) = b(f) par la
symétrie A(f,s) = A(f,3) qui découle de Az(n) = Ag(n). Donc

b(f) +b(f) = 2- Re(b(f))-

On peut briser la somme en deux, car les sommes

> (Srmrs) o 56

p#0,1 p#0,1

sont absolument convergentes, car en mettant sur un dénominateur commun,

1 1 1 1 1 1
+ e e T T =
s—p l—s—p 7 |pl p o lpl
ou la constante implicite de la premiere borne dépend de s. Maintenant, la premiére somme
vaut 0 puisque les termes s’annulent entre eux, car p et 1 — 5 sont tous deux zéros de A(f,s)
et on somme sur tous les zéros. L’intérieur de la somme restante vaut 2-Re(1/p), on a donc le
résultat qui était désiré afin de conclure la preuve. ]

Un dernier résultat utile avant d’aborder la preuve du théoréme principal de cette section
est obtenu ainsi. On commence avec 1’équation triviale suivante ot s = o +it et —1/2 < o < 2,

/ /

L L L ) L .
T (fs) == (fo)+ L (f3+it) - T(f,3+it).

Dans le coté droit de 1’équation, on utilise (4.1) pour les deux premiers termes et on borne
le troisiéme terme par logq(f,s) comme dans la preuve précédente. Plusieurs termes sont
absorbés par le terme d’erreur et la somme des 1/p disparait, car elle est sommée et soustraite.
On obtient

r Y r r 1 1
_L(f’s)_v(f’s)+s+s—1_zp:(s—p

S 3+4it—

=)+ Olloga(f.)).

Tous les termes de la somme tels que |s — p| > 1 sont absorbés par erreur, car dans ce cas
o 1 ’ < 3

s—p 3+4it—p| " 1+ (t—7)?

et dans la preuve précédente on a borné une telle somme sur tous les p par log q(f, s). Ensuite,
Stirling nous permet de remplacer le terme en v par une somme sur les s, cela a pour avantage
de nous donner une formule qui sera reliée aux zéros triviaux.

AP
L == %

S
[s+rj]<1

T Ologa(s. )
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Finalement, on peut retirer dans la somme le deuxieéme terme, car il sera absorbé par I'erreur.
Comme on somme seulement les zéros tels que |s—p| < 1, il y aura m(t, f) < logq(f, s) termes,
et comme les zéros sont situés a 'intérieur de la bande critique, 1/(3+1it—p) < 1/2. Le résultat
est donc le suivant pour tout s a l'intérieur de la bande —1/2 < o < 2,

1

r r r
S§+ Ky

AURR i D

[s+r;5]<1

> Sip < logq(f, s). (4.2)

ls—pl<1

Ce résultat important indique que la dérivée logarithmique d’une fonction L croit trés lentement
si on retire les poles et que ces derniers ont une influence tres locale. On utilisera ce résultat
dans les prochaines sections également.

Prouvons maintenant notre théoréme principal

T qT* )

T (2me)
Notons que ce résultat est assez précis étant donné le logarithme de I’erreur. Ce résultat provient
du théoreme de Cauchy appliqué a la dérivée logarithmique de A(f, s) qui reliera le nombre de
zéros avec une intégrale. L’évaluation de l'intégrale donnera ’estimation voulue.

On dénote notre région d’intégration par C le rectangle ayant comme sommets 3 — 9,3 +
I, —2 + 4T, —2 — 0 pour un § > 0 arbitrairement petit. Ce § sert a éviter les possibles poles
a s=0et s=1. On suppose pour la méme raison que 7" ne coincide pas avec la partie imagi-
naire d’un zéro, le résultat pour tout 7'y découlera puisque 'estimation m(7T', ) < logq(f,iT)
implique que les zéros ne sont pas denses.

Les zéros triviaux de L(f,s) peuvent possiblement se trouver a l'intérieur de la bande cri-
tique et ne seront pas comptés puisqu’on travaille avec A. Il y en aura au plus d alors cette
différence sera absorbée par 'erreur.

Notre région d’intégration ne compte que les zéros tels que v > 0. Les zéros avec partie
imaginaire négative sont les zéros avec partie imaginaire positive de A(f,s), mais conjugués.
Comme la fonction L duale a le méme degré, ’estimation pour le nombre de zéros sera la méme.
On doublera alors notre résultat pour compter les zéros tels que |y| < T.

Appliquons maintenant le théoréeme de Cauchy a la dérivée logarithmique de A afin d’obtenir
des poles aux positions des zéros. La quantité I(7T) sera le nombre de zéros a 'intérieur du

rectangle.
1 A
I(T) =5— [ +(f.s)ds
21 Je
L’intégrale de la dérivée logarithmique de A(f, s) est log A(f, s). En divisant le rectangle en deux
aux points 1/2 —id et 1/2 4 T, la symétrie provenant de ’équation fonctionnelle montre que

I'intégrale sur chacune des deux sections aura la méme valeur, car A'/A(f,s) = A//A(f,T—s)

par A(f,s) = A(f,s).
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o= ——-— —-"—"—"—"——— — -/

Ry

Concentrons-nous donc seulement sur la partie de droite. Un deuxieme avantage a la séparation
du rectangle est que le logarithme n’est pas bien défini si 'on tourne autour de l'origine. Le
calcul de l'intégrale sera alors log A(f,1/2 +iT) — log A(f,1/2 —i6).

Pour simplifier les calculs, on remarque que I(T) est un nombre entier, alors 1’égalité est en-
core vraie en prenant la partie réelle de I’équation. Comme on divise par ¢ au c6té droit de
I’équation, on s’intéresse a la partie imaginaire du log, c’est-a-dire, 'argument de A(f,s). On
calculera séparément la variation de I'argument de s = 1/2 —id a s = 1/2 4+ 4T pour chaque
facteur composant A par additivité de 'argument. On se rappelle que

d
Alfs) = [T () L)

Jj=1

ds/2qs/2

Le facteur 7~ contribuera de

T q
—log = +0O(1
5 log —g +O(),
Perreur provenant de s = 1/2 — 4. Pour le facteur gamma, Stirling nous donne
ImlogI'(s) =tlogt —t + O(1) t>1,

alors la contribution sera

dr T dT

W( log - — 2) + O(log q(f,iT)),

ou l'erreur provient des ;.

Pour le facteur L(f,s), on estime l'intégrale sur le segment vertical et les deux segments hori-
zontaux. Pour celui vertical, on borne

< logq(f)

Z ‘dnlogn 3 it
logn

g L(f.9)] = | 3 5

et donc lintégrale sur cette partie est < logq(f) puisque la borne ne dépend pas de T.
L’estimation (4.2) et la borne m(T, f) < logq(f,iT") nous assure que les parties horizontales
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auront une contribution qui sera absorbée par I’erreur.

On obtient le résultat en additionnant nos estimations et en multipliant par 4 puisqu’on a
calculé la moitié de I(7T") et qu'on a compté que les zéros avec partie imaginaire positive seule-
ment.

4.3 Région sans zéro

Nous avons vu avec ¢ que la force des estimations dépendait de la profondeur avec laquelle la
région d’intégration traversait la bande critique. Il est donc tres utile de calculer une région
sans zéro pour les fonctions L en général. Cette section prouvera sous certaines conditions
qu'un zéro non trivial p = 8 + iy de L(f, s) respectera

C

d*log(a(f)(Iv]+3))

pour ¢ > 0 une certaine constante. On commence par obtenir un résultat sur le nombre maxi-
mal de zéros réels proche de s = 1 d’une fonction L respectant certains critéres.

g<1—

Lemme 4.2. Soit L(f,s) une fonction L de degré d avec Re(Af(n)) > 0 pour (n,q(f)) =1 et
laj(p)| < p/2 pour les nombres premiers ramifiés. Alors L(f,1) # 0. Egalement, si v dénote
Uordre du pole a s = 1, il existe ¢ > 0 tel que L(f,s) a au plus v zéros réels dans l'intervalle

C
*Z 1 G Dloga()’

Preuve. On prouve ceci a partir de la borne (4.2). Soit 1 < s = o < 2 réel, alors en prenant la
partie réelle et en retirant quelques termes on obtient I'inégalité

> Reto < T 4 ReT (f,0) + Ofloga()).

ls—pl<1
Linéealitd . . 1
inégalité restera vraie en retirant des p de la somme, car

1 o-p

Re =
oc—p |o—p]?

> 0.

On gardera donc que les zéros d’intéréts 3; réels tels que 1/2 < §; < 1. La prochaine étape
est de se débarrasser du terme en L'/L. Les termes non ramifiés de sa série de Dirichlet seront
tous négatifs par notre hypothese, car on travaille sur L'/L ici et non sur —L'/L. L’inégalité
reste donc vraie en les retirant. Pour ce qui est des termes ramifiés, on les obtient par la dérivée
logarithmique du produit d’Euler de L(s, f) sur les nombres premiers ramifiés. On borne donc
directement en utilisant notre hypothése sur les nombres premiers ramifiés

71
<P X T W I8P 4§ 10gp < dloga(s).

=
p|q n p plalf)155<d | (p)p pla(f)

On a maintenant

< 1 + O(dlogq(f))-

oc—-pj o-—
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Sir <0, c’est-a-dire, L(f,1) = 0, alors il y a un 8; = 1. En envoyant /(0 —1) de I'autre c6té de
I’inégalité, on aura une contradiction en faisant tendre o vers 1 car on dépassera certainement
notre borne qui elle ne dépend pas de o. Alors r > 0.

Pour le deuxieme résultat du lemme, supposons qu’il y a n zéros réels dans 'intervalle 1 —
¢/(d(r+1)logq(f)) < B; < 1. Alors en posant 0 = 1+ 2¢/(dlogq(f)) dans I'inégalité ci-haute

on obtient dloga(f)
ndlogq r
————< | =+0(Q1) |d]
2c+c¢/(r+1) (20+ ( )> oga(f)
=n<r+r/2(r+1)+ O(c).
Comme la constante implicite est absolue, un ¢ assez petit implique n < r. O

Nous sommes maintenant en mesure de calculer une région sans zéro. L’idée est de choisir
un zéro non trivial p = B + it d’une fonction L et de construire une nouvelle fonction L qui
transformera ce zéro en un zéro réel p = [ d’ordre supérieur au pdle ce qui nous permettra
d’utiliser le résultat précédent afin d’obtenir des informations sur .

L’argument se servira de L(f ® f,s) et de L(f ® f), il est donc nécessaire que ces convolu-
tions existent. La premiére convolution doit étre entiere si f # f et la deuxiéme doit avoir un
pole simple & s = 1. Il faut également avoir aux nombres premiers ramifiés |o;(p)|> < p/2.

On fixe ¢t > 0 et on considere la fonction L
L(g,s) = C(s)L(f, s+ it)>L(f, s —it)’L(f ® f,s + 2it) L(f @ f, s — 2it)L(f @ f, s)?

de degré (1 4 2d)%. Ce choix astucieux de L(g, s) nous permettra d’appliquer le Lemme 4.2.
En choisissant ¢ = v # 0 pour un zéro p =  + iy de L(f,s) tel que g > 1/2, L(g,s) aura un
pole d’ordre < 3 & s = 1 et 3 sera un zéro réel de L(g,s) d’ordre > 4. Le pole provient des
facteurs ((s)L(f ® f,s)? et le zéro provient des facteurs L(f, s + it)2L(f,s — it)?. L’ordre du
poéle ne peut qu’étre réduit et 'ordre du zéro ne peut qu’étre augmenté par les possibles zéros
des autres facteurs. L’utilité des facteurs L(f @ f,s + 2it)L(f ® f,s — 2it) est pour s’assurer
que Re(Agy(n)) > 0 pour (n,q(f)) = 1 qui était un critere du résultat précédent comme on le
prouvera ci-apres.

Alors, comme 'ordre du poéle est strictement plus petit que 'ordre du zéro, le résultat précédent

nous dit que
c

~ d?logq(g)

pour un certain ¢ > 0. On aimerait avoir une relation avec q(f) plutét que q(g), les propriétés
multiplicatives du conducteur analytique nous donnent

a(g) < a(f,it)a(f @ f,2it)*a(f @ f)*.
La borne triviale q(f,s) < q(f)(|s| +3)? et le fait que ¢(f ® f)|q(f)?*? implique

alg) < q(F)*+8(|¢| + 3)6%°,

<1

Alors

Cl

 dtlog(a(f)([t] + 3))

g<1

37
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pour une certaine constante ¢ > 0 absolue. Ce résultat est la région sans zéro de notre fonction
L pour les zéros qui ne sont pas réels.

Montrons maintenant que les coefficients de la série de Dirichlet sont positifs aux puissances de
nombres premiers non ramifiés. Un facteur du produit d’Euler de L(g, s) & un tel p est de la
forme

(1—p*)~! < [[a- ajp“p_s)_1> <H(1 — ajp_”p_s)_1> THTTIQ - ajosp®p=) ="

J J Jj ok

2
HH (1 —agagp —2ity=s) <HH (1 — ojagp s)_1>
ol aj = o(p) sont les d parametres locaux de L(f,s) & p. On rappelle que les coefficients

Ag4(n) ne valent pas zéro seulement aux puissances de nombres premiers et que

(14-2d)?

Ag(p¥) = (logp) > (aj(p)",

Jj=1

ou les a; sont les parametres locaux de L(g,s) explicités ci-haut dans le facteur du produit
d’Euler a p. Cette somme se factorise ainsi

2
'1+Zak k2t+zdjkpfkit
J

alors A,4(p*) est inévitablement positif pour tout p non ramifié et tout k € N.

Il reste & traiter le cas ou ¢t = 0. L’argument est le méme si f # f. Par contre, si f = f,
le pole de L(s,g) a s = 1 sera d’ordre 5, il est donc possible qu'un seul zéro réel de L(s, f) ne
respecte pas la région sans zéro puisque chaque zéro réel de L(s, f) est un zéro réel de L(s, g)
d’ordre au moins 4.

4.4 Formule explicite

Lors de la preuve du théoréme des nombres premiers, nous avons cherché a éviter les zéros de
¢(s). Sil’on capture ces zéros dans notre région d’intégration, on obtiendra une formule reliant
une somme sur les puissances de nombres premiers et une somme sur les zéros d’une fonction
L. Cette formule est dite explicite.

On commence encore une fois avec une fonction ¢ : R — C de classe C*° a support compact
afin d’utiliser 'inversion de Mellin et de considérer seulement les nombres premiers jusqu’a x :

2-+i00 / “
> st LT T s

2772 ico

L’intégration complexe est effectuée sur la dérivée logarithmique afin de capturer les poles aux
positions des zéros de L(s, f) lorsqu’on appliquera le théoréeme de Cauchy. Pour intégrer sur un
chemin fermé, on considere le rectangle aux sommets 2 — iT, 2 +iT, —c + iT et —c — ¢I" pour
T,c > 0, ou T ne correspond pas & ’ordonné d’un zéro et ¢ est suffisamment pres de 0. On fera
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tendre T vers l'infini pour que le c6té droit du rectangle soit notre somme ci-haute. Tous les
zéros non triviaux comptés avec multiplicité seront a l'intérieur de notre rectangle avec résidu
—¢(p), ainsi qu’un pole de résidu ro(1) = r [ ¢(x)dz & s = 1. Le théoreme de Cauchy nous

donne ‘ ,
2+41T —c+1iT —c—1iT 2—1T
+ > E )+
2mi </ / 24T /—c-H'T —c+iT oo o1

ou lon intégre —L'/L(f,s)d(s). Les deux intégrales sur les cotés horizontaux tendront vers
zéro, car par intégration par partie qf)( ) < 1/|s|?, la constante implicite dépendante du choix
de ¢, tandis que L'/L(s) est bornée par une puissance de log par notre estimation (4.2) et du
fait qu’il existe un choix possible de T pour chaque intervalle de longueur 1 nous assurant une
distance > 1/log q(f,¢T) d’un zéro par notre estimation sur m(7, f). On utilise une telle suite
pour faire tendre 1" vers I’infini.

L’intégrale de —c — i1 a —c + T est traitée en appliquant 1’équation fonctionnelle

/

(9 =toga(n + L)+ L -9 + L1 )

On a directement par inversion de Mellin que

—c+ioo ~
[ loga(Nils) = loga(Ha(L)
—C—100

Pour les facteurs gamma, il est poss1ble de retirer la dépendance a c de la ligne d’intégration en
la déplagant & o = 1/2. Les poles de = ( f,s) s’annuleront avec ceux de L ( f,1—5s). Finalement,
la raison pour laquelle nous avons apphque I’équation fonctionnelle etalt pour se retrouver dans
la région de convergence de la série de Dirichlet de —L’/L. On revient sur nos pas en effectuant
les étapes inverses de notre point de départ

—ctico T/ R _ 1+c+i00 I "
LR b= [T R g 60 - s

271 J_e—ico 2m I4c—ioo L
1+c+ioco
= Z Ag( 2 / o1 —s)n"%ds
n>1 m 14+c—ico
n>1

ol nos bornes ci-hautes montrent la convergence absolue de 'intégrale qui justifie 'interversion
avec la somme. En rassemblant le tout, on obtient la formule explicite

> (st + Ky 25 ) -

n>1 n

0o 1/2+ic0 7~/ ro R R
oogalr) +r [ oo+ 5 [ (L) + L1 =) )is)ds = 3 dlo)
—1300 p

ou la somme est sur les zéros triviaux et non triviaux a l'intérieur de la bande critique comptés
avec multiplicité.
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4.5 Théoreme des nombres premiers

Nous allons calculer dans cette section une estimation asymptotique sur

)= Ag(n)

n<x

Le résultat est
By

vhe) = e~ o +o( q<f>xexp( _ M@))

ou f est la partie réelle du possible zéro exceptionnel. La preuve sera pratiquement celle don-
née au chapitre sur ¢, mais cette fois-ci en toute généralité. C’est pourquoi le terme d’erreur
dépend des parametres de la fonction L.

On débute avec une estimation sur une somme entre x et  +y de |[Af(n)|. On a d’abord

> 1Ay (n)* < xd®log?(wq(f))

n<x
ou la constante est absolue. Ce résultat découle de (4.2) appliqué a la convolution de Rankin-
Selberg L(f ® f,s). Etant donné qu’on se servira de la région sans zéro, on assume que cette
convolution existe avec un pole simple a s = 1. Alors, pour 1 < ¢ < 2, la borne (4.2) donne

2
— loga(f)

r -
en utilisant comme dans la section sur la région sans zéro la borne sur le conducteur analytique

a(f @ f,s) < a(f)*(|s| +3)"

On a que
L _ A z(n
~S(efo)= 2ol
n>1 n
Aux nombres premiers non ramifiés, A,y #(n) = |Af(n)? par la formule exprimant Aper(n)

en somme des parametres locaux a la puissance k. Aux nombres premiers ramifiés, il est aussi
possible de remplacer A ;o #(n) par [Af(n) |2 tout en gardant la méme borne puisque la différence
sera absorbée. On le voit ainsi par le produit d’Euler en se rappelant 'hypothese |a;(p)[* < p/2
aux parametres locaux de L(f,s) que 'on suppose pour la région sans zéro

ORISR DD DD gl Ll AL R
J

) P pla(f) 1<j<d 1<k<d p)ak(p)p~?
k>1

De méme pour les termes que ’on remplace,

A 7 ()
O

< d*logq(f).
pla(fof) P
E>1

En posant o = 1 + (log3z)~! et en multipliant par z,

z|A
5 D« s tog ().
n>1
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On remarque que pour tout x > let 1 <n <z

1 < T
e — nlt(log3z)~1’
car
i T 1
im ———— = —
o0 plt+(log3z)~1
Alors

> 1Af(n)? < zd*log®(za(f)).

n<x

On obtient finalement la borne nécessaire au théoreme des nombres premiers

> Ap(n)| < dy/zylog(zq(f))

r<nlzr+y

pour x > y > 1 ou la constante implicite est absolue. Cette borne est obtenue simplement en
appliquant 'inégalité de Cauchy

2

)R VICOT NES D DR VICOTES N D DG

z<n<lz+y r<n<lz+y r<n<z+y

Nous sommes maintenant en mesure de prouver le théoréeme des nombres premiers. On débute
avec la fonction ¢ définie a la Section 3.4 pour obtenir

U(f,x) = Y Ap(n)(n) + O(dyaylog(za(f)))-

n>1

On utilise I'inversion de Mellin

1 2+ic0 [T/ R
> Asmetn) = 5o [ =L (Fs)d()ds.

et 271 Jo_i0o

La courbe Z d’intégration sera la frontiere de la région

72 T og(a(N (1 1 3)

ou ¢ dépend de 'emplacement du zéro exceptionnel, s’il existe, puisque I’on souhaite s’assurer
une distance d’au moins ¢/6d? log(q(f)(|t| + 3)) de tous les zéros afin de borner —L'/L sur Z.
La constante c est celle provenant de la région sans zéro. Le segment ou le zéro exceptionnel se

situe est c

1- - -
d*log(3qa(f))
On divise également ce segment en deux et si le zéro exceptionnel se situe dans la moitié de

droite, on pose ¢; = 2¢/3. On capturera donc ce zéro dans notre région. S’il se trouve dans la
moitié de gauche, ou s'’il n’existe pas, on pose ¢; = ¢/3.

< By <1

Par la borne sur qg(s) donnée a la Section 3.4

g
N 1
¢(3)<<xmin(1,x>, —<0o<2
s |sly 2
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et par une borne qu’on donnera immédiatement sur —L’/L, I'intégrale des parties horizontales
fermant la région tendront vers zéro, alors par le théoreme de Cauchy

S Ag(m)(n) = ré(1) - 4(57) + o [ Lt 9)3(e)as

o1 211

ol le terme en 3 est présent seulement si le zéro exceptionnel est inclus dans notre région.

Par (4.2), on borne pour s € Z

_fz’< 1.5) < d*log>(a(f) (It] + 3)).

Avec cette borne et celle sur ¢, on estime lintégrale sur Z

/z _LL/(f, 5)o(s)ds < d*z” ) log (q(f)T)

ouT =z/yet o) =1—c/d log(q(f)T), les détails étant exactement les mémes qu’a la
Section 3.4 pour ¢. On évalue ¢(ff) ainsi

e o
B = [tz + o) = 3o

De méme pour montrer que ¢(1) = z + O(y).

En rassemblant le tout et en posant T = exp((1/3)/log z) par notre liberté de choisir y entre
1 et z, on obtient le théoréme des nombres premiers

_ 2P —cd *logx 4
V(f,x) =re — B—f +O(mexp<\/@+310gq(f)>(dlogxq(f)) ), x> 1.

La constante implicite est absolue, et le terme en 3y ne sera pas présent si le zéro exceptionnel
n’existe pas. Bien que ’on ne capturait pas ce zéro dans la région d’intégration s’il était présent
dans la moitié gauche du segment, le terme en 3; sera absorbé par I'erreur si c’est le cas. On
peut donc dire que le terme en 3y est présent dans la formule seulement si le zéro exceptionnel
existe, sans se soucier de sa position.

Un fait important & noter est que si
—144
T < q(f)4c d log(dlogq(f))’

alors les termes principaux seront absorbés par l'erreur, on doit donc avoir x plus grand que
cette quantité.

Afin de simplifier le terme d’erreur, il est possible de 'augmenter pour obtenir
By

vlfia) =ra = 2+ O(Jaf) wes( — 55 vViogz ) ).

B 2d*
Il est cru que tous les zéros, y compris ceux triviaux, a l'intérieur de la bande critique 0 <
Re(s) < 1 sont situés sur la ligne Re(s) = 1/2 pour toutes les fonctions L. Cette conjecture
est appelée la Grande Hypothése de Riemann. Sous cette hypothese, le théoreme des nombres
premiers prend la forme

U(f,x) =rx+ O(m%‘“)

pour tout € > 0 ou la constante implicite dépend de f et e.
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5 Théorie des matrices aléatoires

5.1 Théorémes de convergence et d’universalité

La matiere de ce chapitre differera substantiellement des chapitres précédents. Pourtant, il
semblerait que la distribution des zéros des fonctions L suit les mémes lois que la distribution
des valeurs propres de matrices aléatoires.

Un groupe topologique est un groupe muni d’une topologie telle que la fonction envoyant un élé-
ment a son inverse et 'opération du groupe sont continues par rapport a la topologie du groupe
et a la topologie produit dans le cas de 'opération. Débutons avec la définition du groupe
compact U(N) des matrices unitaires. Les éléments de ce groupe sont les matrices N x N telles
que AA* = A*A = Iy avec coefficients en C. L’opération est la multiplication de matrices. La
topologie de ce groupe est induite par la topologie de I’espace de toutes les matrices NV x N avec
coefficients en C vu comme étant 1’espace CV * avec sa topologie usuelle. Le groupe U(N) est
compact puisqu’il est fermé et borné dans cet espace. On définit similairement quatre autres
sous-groupes compacts de U(N) ou leur topologie sera la topologie induite de U (V) :

e SU(N), le groupe des matrices N x N unitaires de déterminant 1

e O(N), le groupe des matrices N x N orthogonales unitaires, c’est-a-dire, AT A = AAT =
Iy

e SO(N), le groupe des matrices N x N orthogonales unitaires de déterminant 1

o USp(N), le groupe des matrices N x N symplectiques unitaires, ot N est pair. Une
matrice symplectique est une matrice respectant ATQA = Q o

[0 Iy
Q_[_IN 0]_

On travaille avec la représentation unitaire standard de ces groupes puisqu’on effectuera des
calculs sur des valeurs propres. On souhaite donc parler d’'une matrice lorsqu’on sélectionne
un élément d’un de ces groupes. Toutes ces matrices auront leurs valeurs propres sur le cercle
unité complexe, ce qui nous permettra d’étudier leur distribution autour du cercle.

Si A est une valeur propre d’une matrice orthogonale ou symplectique, alors \ ’est également.
Aussi, si A est une matrice orthogonale de dimension impaire, 1 ou -1 sera toujours une valeur
propre. On distinguera donc les matrices orthogonales de dimensions paires et impaires et on
écrira USp(2N), O(2N), SO(2N), O(2N + 1) et SO(2N + 1) afin de mettre 'emphase sur le
fait que N valeurs propres seront sous observation pour une matrice d’un de ces groupes.

Montrons maintenant comment batir une mesure sur R & partir d’'une matrice unitaire. 1l
en sera de méme pour les matrices des autres groupes a I’exception que les angles des valeurs
propres se situeront dans 'intervalle [0, 7] pour les groupes ayant une symétrie. Une matrice
unitaire A de dimension N est associée & une séquence de N points dans 'intervalle [0, 27) par
les angles de ses valeurs propres

0<p1) <p(2)-- <p(N) <2m
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tels que
det(T - I — A) = [[(T — expliv(i))).
J
On souhaite étudier la distance entre deux valeurs, on définit donc les quantités

sj = (N/2m)(¢(j + 1) —¢(j), pour1<j<N-1

et
sy = (N/2m) (27 4 (1) — ¢(N)).

Le facteur (N/2m) ne sert qu’a normaliser les distances puisque plus N augmente, plus la dis-
tance sera réduite entre deux angles. On garde donc une moyenne de 1 pour ces distances en
normalisant ainsi.

On rassemble tous ces s; sous un seul objet, une mesure p(A,U(N)) sur R est établie en
attribuant un poids de 1/N a chaque s;, c’est-a-dire,

L7 duaU) = /M) 3 £(s)
J

pour une fonction f : R — R Borel mesurable.

L’intégration de Weyl par rapport a la mesure de Haar qui sera définie dans la prochaine
section nous permet d’obtenir une mesure qui ne dépendra plus d’une matrice en particulier.
Cette mesure pu(U(N)) sera en quelque sorte une moyenne des mesures p(A, U(N)) sur toutes
les matrices du groupe. Elle est définie ainsi

[ranwy = [ ([ 7 dua00) )aBaary

Le premier théoréme énonce que lorsque N — oo, la mesure u(U(N)) converge vers une mesure
p(univ) dans le sens que pour toute fonction f : R — R Borel mesurable & support compact

/ fdp(univ) = lim / fdu(U(N)).
R N—oo JR
De plus, cette mesure a une fonction de densité continue.

Le deuxieme théoreme justifie la qualification d’universelle de cette mesure. Il démontre que
pour n’importe quels groupes compacts énoncés ci-haut, la mesure limite sera toujours la méme.

5.2 Mesure de Haar

Cette section rendra explicite I'intégration de Weyl sur un groupe compact par rapport a la
mesure de Haar. Chaque matrice A du groupe U(N) est associée & un vecteur X (A) dans RY
donné par les angles des valeurs propres ordonnées

X(A4) = (p(1),£(2), ..., p(N)).

Par cette association, les fonctions bornées g : U(N) — R Borel mesurables invariantes sous
conjugaison sont en bijection avec les fonctions bornées g : [0,27)Y — R Borel mesurables

44



5.2 Mesure de Haar Antoine Comeau-Lapointe

invariantes sous la permutation des coordonnées étant donné qu’un vecteur X (A) détermine
une unique classe de conjugaison de matrices a permutation prés de ses coordonnées. Notons
que les valeurs propres sont distinctes avec probabilité 1, elles déterminent donc la classe de
conjugaison. On définit alors l'intégration de g sur U(N) comme étant 'intégrale de g sur
[0,27)", mais par rapport & une certaine mesure spéciale dépendante du groupe. Cette mesure
sur [0,27)" est donnée ainsi pour U(N)

. in dx;
d,LLU(N) = (l/N') (H ’6“6] — € k‘Q) H§7
i<k i

oil les x; sont les N coordonnées de I’espace [0,2m)"V. Alors l'intégration de Weyl de la fonction
g sur U(N) est donnée par

/ gdHaar := / g dpy(ny-
U(N) [0,2m)N

Les autres groupes auront leurs vecteurs X (A) € [0,7]" puisque I'on considére seulement les
valeurs propres dans cet intervalle. Leur mesure sur cet espace est définie ainsi :

e Pour le groupe USp(2N) une fonction bornée g : USp(2N) — R Borel mesurable invari-
ante sous la conjugaison d’éléments de USp(2N) est en correspondance avec une fonction
bornée § : [0,7]Y — R Borel mesurable invariante sous la permutation des coordonnées.
La mesure est définie comme suit

1<J %

dpyspeny = (1/N1) (H(Q cos(z;) — QCOS(:L'j))> H((2/7r) sin?(z;)dz;)

et donc
dHaar := / gd .
/Usp(zN) g 0.7]N g alySp(2N)

o Pour le groupe SO(2N + 1)

dpso@en+1) = (1/NV) (H((l +2cos(x;)) = (1 + 2008(%‘)))) [1(@/7)sin®(2i/2)da).

1<j 7

o Pour le groupe SO(2N), la fonction g que 'on souhaite intégrer doit étre invariante sous
la conjugaison des éléments de O(2N) D SO(2N). On a

ditsoeny = (2/N) (H(2 cos(z;) — QCos(xj))) H(dl’i/Qﬂ').

1<J %

o On définit 'ensemble O_ (2N +2) comme étant les éléments de O(2N +2) avec déterminant
—1. On note que cet ensemble n’est pas un groupe. On a la réunion disjointe suivante

O(2N +2) = SO(2N +2)UO_(2N + 2).
L’intégration sur cet ensemble se fait par la méme mesure que pour le cas USp(2N)

dpo_(2n+2) = diyspeny)

et la fonction g doit étre invariante par rapport a la conjugaison par O(2N + 2).
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5.3 Continuité des valeurs propres

Il est nécessaire de montrer la continuité des valeurs propres afin que les fonctions utilisées dans
les sections précédentes soient bien Borel mesurables et donc intégrables. On débutera par
définir une topologie sur les classes de conjugaison de U(N). Cette définition sera équivalente a
la topologie quotient obtenue par la topologie de U (V). Il sera ensuite nécessaire de montrer la
Borel mesurabilité de ¢(n) pour 1 < n < N afin que la fonction g définie par (X (A)) = g(A)
soit Borel mesurable (avec la topologie usuelle de [0, 27)™N) pour une fonction g Borel mesurable.
Finalement, la fonction ¢ utilisée par le théoréme de convergence était

g(A) = /R fdp(A,U(N))

pour une fonction f : R — R Borel mesurable. On devra montrer que g est aussi Borel
mesurable.

Une matrice A € U(N) est associée a un polyndme unitaire de degré N ayant ses racines sur
le cercle unité complexe par son polynoéme caractéristique. Nous définirons donc une topologie
sur ’espace des polynoémes unitaire qui ont leurs racines sur le cercle unité complexe.

Plus généralement, soit Py z l'ensemble des polynomes unitaires de degré N ayant toutes
leurs racines a l'intérieur de Z C C. On définit une topologie sur Py c en voyant cet espace
comme étant I'espace CV des coefficients des polynémes et en utilisant la topologie produit de
la topologie usuelle de C. Alors la topologie sur Py, 7z est induite de celle de Py c. On peut donc
voir I’ensemble des classes de conjugaison de U(NN) comme étant I'espace Py 1. Le but sera
de montrer qu’une petite modification des coeflicients entraine une petite modification des zéros.

La preuve utilisera le critére de la limite afin de montrer la continuité. Soit N fixé et (P,)5;
une suite dans Py g1 qui converge vers PP € Py 1. Par la topologie, la convergence signifie que
pour tout € > 0, il existe un N tel que pour tout n > N, P, est a distance < ¢ de P coefficient
par coefficient. Nous voulons montrer que les racines de P, convergent vers les racines de P.

D’abord, il est possible de s’assurer que toutes les racines de P, soient distinctes. En effet,
pour chaque n on peut déplacer les racines de < 1/n donnant une nouvelle suite @,,. On aura
Qrn — P, — 0 puisque leurs coefficients sont des polynémes en les racines et donc continus en
celles-ci.

Soit d la plus petite distance entre deux racines de P distinctes. Notons que 1’on parle ici de
distance sur le plan complexe et non de la distance circulaire. Dénotons par p, ; les N racines
de P, et p; les N racines de P avec multiplicité. Nous avons sur ', lim, o | Py — Pl|s,51 = 0.
Pour tout 0 < € < d, il existe N, tel que pour tout n > N, || P, — Plloc g1 < ¢V. En parti-
culier, pour tout j, |P(pn;)| < €. Puisque P(z) = (z — p1)...(x — pn), il existe un j’ tel
que |pn; — pjr| < e. Alors chaque racine de P, converge vers une racine de P. Elles doivent
correspondre une a une car sinon il est immédiat que P, ne converge pas vers P coefficient par
coefficient. Alors p,, ; converge bien vers p; apres une possible permutation de la numérotation.

Nous venons donc de prouver que les angles ¢(n) des valeurs propres sont des fonctions Borel

mesurables de U(N). Il ne reste qu'un détail & prouver, on doit montrer que la fonction utilisée
pour l'intégration de Weyl lors du théoreme de convergence est Borel mesurable et bornée.
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Cette fonction était

Ars /R f du(A, U(N))

pour une fonction f : R — R Borel mesurable bornée quelconque. On revient a la définition de
I'intégration par rapport a la mesure pu(A, U(N))

| F(A V) = (/N) X H(N/2m)(006 + 1) = £()))

11 est immédiat que l'intégrale sera une fonction Borel mesurable de U (V) par la Borel mesura-
bilité de ¢(j) et de f. Elle sera bornée puisque f est bornée. L’intégration de Weyl est donc
bien définie pour notre théoréme de convergence.

5.4 La distribution des zéros des fonctions L

A partir de image des zéros non triviaux d’une fonction L, une mesure sur R peut également
étre définie. Cette section construira cette mesure dans le cas de ¢ afin de simplifier les choses,
car seule la normalisation des zéros sera différente. Par la Section 4.3, les zéros non triviaux
pj = Bj + iv; de ¢ respectent

TlogT
#{j:0<~v <T}~ ;f , lorsque T — oo

puisque le conducteur de ¢ et son degré valent 1. La normalisation est donc

. jlog7;
LA

La mesure associée a ces zéros est définie par la distribution de I'espacement entre deux zéros
$j = Vj+1 = j-
On construit alors une mesure pour L(f, s) une fonction L ainsi

prav(la.b)) = FE=I = Tl € ot}

L’idée sera de faire tendre IV a 'infini. Afin de comparer cette mesure avec la mesure universelle,
on utilise la distance suivante introduite par Kolmogorov et Smirnov calculant le degré de
similarité entre deux mesures. Cette fonction prend évidemment ses valeurs entre 0 et 1.

D(vi,v9) = sup{|v1(I) — vo(I)| : I C R un intervalle}.
La conjecture suggérée par plusieurs expériences numériques est
lim D(pf N, p(univ)) =0
N—oo ’
pour toutes les fonctions L! D’autres maniéres d’étudier la distribution des zéros sont de
considérer les distances 4,4, — 9; pour k£ > 1. Plus généralement, on peut définir par le méme

principe des mesures sur R" en considérant les vecteurs

(@j—l—c(l) - &ja &j+c(2) - PAYj—ﬁ-c(l)a s )@j-{—c(n) - ﬁj-{—c(n—l))
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pour un certain vecteur d’incrémentation ¢ = (¢(1),...,¢(n)) tel que
0<e(l)<ce(2) <+ <c(n).

Encore une fois, pour un c fixé, les mesures sur les groupes compacts construites a partir de
cette incrémentation convergent toutes vers une mesure universelle p.(univ) de R™ ou n est
la dimension de c¢. Pour ce méme ¢, on construit par le méme principe gy . n en utilisant la
distribution des zéros non triviaux de L(f,s). La conjecture plus générale est

lim D(j17.0.x pe(umiv)) = 0

N—oo

pour tout ¢ et toute fonction L! Comme la distribution de points sur une ligne est totalement
déterminée par ces données, la distribution des zéros des fonctions L respecte les mémes lois que
celle des valeurs propres de matrices aléatoires. Ce phénomene est appelé la loi de Montgomery-
Odlyzko. C’est en 1974 que Montgomery a prouvé une version restrictive de ce phénomeéne sur
(. Odlyzko a par la suite effectué d’intensifs calculs numériques qui ont soutenu la véracité de
cette loi. Cependant, la loi demeure toujours une conjecture.

Précisément, Montgomery a montré le résultat suivant. On débute par définir la corrélation
des paires de valeurs propres normalisées de A sous forme de mesure

£k N — € la,b

RQ(A)[CL, b] . #{.7 7& 2T (QOJ Spk) [ ]}
N

Par lintégration de Weyl et en faisant tendre N — oo, on obtient une mesure Ro(univ) encore
une fois universelle, c’est-a-dire, ne dépendant pas du groupe compact choisi. On appelle
ro(univ) sa fonction de densité, c’est-a-dire

Ry (univ)[a, b] = /b ro(univ)(x)dx.

a

Une formule simple existe pour cette fonction:

sin 7rx>2

T

ro(univ)(x) =1 — <
Le théoreme de Montgomery est le suivant. Soit ¢ € S(R) telle que supp(q@) C (—1,1), alors

1 o ‘
]\}1_1}100 N 1§]§;§N (% — k) = /R¢(x)r2(un1v)(x)dg:

ou les #; sont les zéros non triviaux de ¢ normalisés. La preuve est basée sur une version
modifiée de la formule explicite donnée & la Section 4.4 tout comme les calculs de Young que
nous allons voir en détail au Chapitre 7. Rudnick et Sarnak ont généralisé cette preuve a toutes
les fonctions L et a de plus hautes corrélations, toujours sous la restriction du support de la
transformée de Fourier de ¢. La conjecture est que cette égalité est vraie sous aucune restriction
du support. Les détails de ces preuves n’illuminent malheureusement guere I’explication de ce
phénomene.

Malgré le fait que les lois asymptotiques d’espacements entre les valeurs propres ne dépen-
dent pas du groupe compact, la densité asymptotique de la position de la j™¢ valeur propre

difféere selon le type de groupe. Plus précisément, on définit pour une matrice A

A(A)[a,b] := #{p : € est une valeur propre de A et (N/27)p € [a,b]}
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une mesure comptant le nombre de valeurs propres de A normalisées dans 'intervalle [a, b]. On
applique l'intégration de Weyl pour obtenir une mesure moyenne de toutes les mesures A(A)
de G(N). Par abus de notation,

W(G(N)) := / A(A) dHaarg(y)
G(N)
ou G(N) désigne un groupe compact. Voir Section 5.1 pour le sens précis d’'une moyenne de

mesures par I'intégration de Weyl. Lorsque N — oo, cette mesure converge vers une mesure
W(Q). Les fonctions de densité de cette mesure selon le groupe G sont données par

1 siG=U ouSU
1+ 160(z) siG =0

w(G)(x) =4¢1+ Slgz;rx si G = SO (pair)
1+ 6o(z) — 88272 i G = SO (impair)
1 — sip2re si G =USp

ol dp est la distribution de Dirac et

@)[a,b] = /abw(G

Par nos conjectures, on s’attendrait & observer le méme phénomene pour les fonctions L. Pour
L(f,s) une fonction L, on analyse ses zéros non triviaux proches du point central s = 1/2 par
une fonction test ¢ € S(R) ainsi

ol la somme est sur les zéros non triviaux de L(f,s) et gy est le conducteur de L(f,s). La
fonction test nous permet de sélectionner les zéros en distance O(1/logt) de 1/2. L’intervalle
des zéros considérés est trop court et la position de ces zéros est trop irréguliére pour que
A(f, ) ait une quelconque signification. En d’autres mots, il y a un manque d’information
pour que le groupe dictant la distribution soit révélé. C’est la raison pour laquelle on consideére
un ensemble infini de fonctions L, autrement appelé famille de fonctions L, et que 'on calcule
A(f,#) en moyenne sur celle-ci. L’idée de famille F de fonctions L est également naturelle en
soi, puisque des fonctions L peuvent étre intimement liées entre elles. On définit donc

W(X,F,¢) = #F 3 A(f,9)

feFx

ou Fx = {f € F|qr < X} toutes les fonctions L de F ayant conducteur < X. La philosophie
de Katz et Sarnak prédit qu’asymptotiquement

lim W(X,F,¢) = /gi) (z)dx

X—o0

pour un certain groupe compact G. On appelle ce groupe le type de symétrie de la famille
F. 1l est en général difficile de prouver ce résultat pour des fonctions tests sans restriction
sur le support de leur transformée de Fourier. Les preuves découlent de la formule explicite.
Evidemment, une conjecture est que ’équation est valide sans aucune restriction sur le support.
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Il est d’intérét de prouver ce résultat avec un support permis plus large que [—1, 1] puisque la
transformée de Fourier de w(G) est donnée par

0o () siG=U ouSU

2 +6o(2) siG=0

W(G)(x) = | do(z) + 3n(z) si G = SO (pair)
1+ do(z) — 3n(z) si G = SO (impair)
do(z) — 3n(x) siG=USp

si|z| <1
si|z] =1
si |z > 1.

n(x) =

O o= =

Nous voyons que W(0)(x), w(SO(pair))(z) et w(SO(impair))(x) sont tous égaux pour |z| < 1
et different pour |z| > 1. Le théoréme de Plancherel nous donne

Lofoa |
[ o@u(@ s = o [ da)d(G)@)ds

d’ott notre désir de pouvoir utiliser des ¢ avec support dépassant [—1,1] afin de différencier ces
symétries si nécessaire.

Remarquons que la normalisation logqs/27 utilisée pour les zéros prés du point central est
due a la formule pour N(T, f). Il n’est pas nécessaire de multiplier par log~y; puisqu’ici on
cherche a normaliser la densité des zéros dans notre intervalle et non a normaliser les distances
entre deux zéros. Un autre probleme technique est que «; ~ 0 et donc logy; ~ —oo. Seul le
conducteur qui varie a travers notre famille aura un impact sur cette densité, d’ou la normali-
sation qui neutralise cet effet.

Les évidences étant déja abondantes a soutenir la philosophie de Katz et Sarnak, il existe
un type de fonctions analogues aux fonctions L tel que la source de la symétrie de leurs zéros
est connue. Ces fonctions sont définies a partir d’une extension finie k D Fy(t), c’est-a-dire, une
extension finie du corps des fonctions rationnelles en t avec coefficients en F,, le corps fini avec
q éléments. La définition est
(T, k) = [ (1 — Tdee)) 1
v

ou le produit est sur tous les éléments premiers v de k. La lettre ( est choisie afin de souligner
la similarité avec la fonction zéta de Riemann. Une version de 'hypotheése de Riemann existe
pour ces fonctions: tous les zéros sont situés sur le cercle |T'| = 1/,/q. Contrairement aux
fonctions L, cette hypothese est prouvée, la premiere démonstration ayant été donnée par Weil.
Egalement, un prolongement analytique sur tout le plan complexe et une équation fonctionnelle
existent pour ces fonctions.

Un point de vue géométrique existe pour ces fonctions. Soit C une courbe projective non
singuliere donnée par ’équation

C: f(X1,X2,X3)=0
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ou f est un polynéme homogene avec coefficients en Z. Alors la fonction ((T, k) définie avec k
le corps des fonctions de la courbe réduite en F, est égale a

N, T"
n

((T,C/F,) :==exp Z

n>1

ou N, est le nombre de solutions projectives du polynéme dans Fyn, le corps fini avec ¢" élé-
ments. L’interprétation spectrale des zéros provient de ce point de vue. Les quantités N,
correspondent au nombre de points fixés par la ni™¢ jtération de ’endomorphisme de Frobe-
nius. Cet endomorphisme met a la puissance g les coordonnées de la courbe sur IF'q. Le corps
F, C F q est donc fixé par cet endomorphisme. La ni®me jtération fixe le corps F g dou le
lien avec N,. Ceci permet d’interpréter les zéros de ((T,V/F,;) comme étant les réciproques
des valeurs propres de I’endomorphisme de Frobenius qui agit comme opérateur sur le premier
groupe de cohomologie de la variété.

Les zéros de ces fonctions étant distribués autour d’un cercle s’analysent de la méme maniere
que pour les valeurs propres de matrices aléatoires. Pour une courbe donnée, ((T',V/F,) aura
2g zéros ou g est le genre de la courbe. En considérant une famille de courbes assez large, ces
zéros respectent en moyenne la loi de Montgomery-Odlyzko. Les zéros pres du point central
respectent encore un certain type de symétrie. La source de ce comportement est bien connue
et provient de la représentation monodromique 71 qui associe une courbe de la famille a une
matrice d’un certain groupe compact. Les zéros de la fonction zéta de cette courbe sont di-
rectement associés aux valeurs propres de cette matrice. Ainsi, il est possible de révéler le type
de symétrie de la famille par cette représentation, car en variant les courbes a travers la famille,
les matrices associées deviennent uniformément réparties a 'intérieur du groupe compact.

Donnons un exemple afin de mieux comprendre la relation entre ces fonctions et les fonc-
tions L. Soit Hy(F,) I'ensemble de tous les polynémes unitaires sans carré de degré n avec
coefficients en ;. Considérons les extensions finies ka = F,(t)(VA) ott A € H,,(F,). La famille
des fonctions (7, ka) a une symétrie symplectique. L’analogue de cette famille est la famille
de fonctions L(s, x) ou x est un caractére primitif réel, car un caractére réel primitif est associé
a une extension Q(y/m) ot m est sans carré. La symétrie de cette famille est également sym-
plectique. Par contre, on ne sait pas encore si ce partage de symétrie est généralisé pour toute
famille ayant une famille analogue.

En conclusion, une explication possible pour le lien entre les fonctions L et les matrices aléatoires
serait une interprétation spectrale des zéros des fonctions L. Une fonction L serait associée a un
opérateur d’un espace quelconque et ses zéros seraient liés aux valeurs propres de cet opérateur.
Lorsque la fonction L varie dans sa famille, les opérateurs associés seraient uniformément dis-
tribués dans leur ensemble d’une symétrie donnée. Cette hypothese expliquerait le phénomene
observé et les fonctions zéta d’'une extension finie de Fy(t) soutiennent ce point de vue par leur
grande similarité.
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6 Courbes elliptiques

6.1 Equation de Weierstrass

Pour le reste du chapitre, fixons k = Q. Les espaces affines et projectifs seront sur C O Q au
lieu de Q. Une variété de dimension 1 est appelée une courbe, nous utiliserons donc les espaces
A%(C) et P?(C). Une courbe elliptique est une courbe réguliére de genre 1 avec un point de
base spécifié. Le genre est intuitivement une mesure de complexité d’une courbe ou variété. Un
fait important est que pour toute courbe elliptique, il existe une courbe isomorphe donnée par
les zéros du polynéme homogene

XY, 2)=Y?*Z+ a1 XYZ +a3Y 2% — X® — axX?Z — ay X Z? — a6 Z?

ol ay,...,as € C et A £ 0. La quantité A est appelée le discriminant de la courbe et sera
calculée ci-apreés. La courbe est singuliére si et seulement si A = 0. On appelle équation de
Weierstrass I’équation suivante respectée par les zéros de f

Y2Z 4+ a1 XYZ +asYZ? = X3 4+ aaX?Z + au X Z? + ag Z°.

Le point O = [0, 1, 0] est un zéro de cette courbe et correspond au point de base de la courbe.
Il est plus simple d’étudier une courbe elliptique sur I’espace affine en gardant toujours en téte
le point & l'infini O ainsi retiré. L’équation de Weierstrass devient donc

y2 +a1xy + agy = 3+ agacz + a4 + ag.

Si ay,...,as € Q, on dit que la courbe elliptique est définie sur Q et on écrit E/Q pour
désigner la courbe. Des équations de Weierstrass différentes peuvent correspondre a des courbes
elliptiques isomorphes. Seules les substitutions

(z,y) — (uz + r,udy + u’sz + 1)

pour u # 0,7,s5,t € C envoient une équation de Weierstrass sur une autre tout en préservant le
point O ou les courbes correspondantes sont isomorphes.

Il est possible de simplifier une équation de Weierstrass par ces substitutions. Pour une équation
de Weierstrass donnée, on effectue la substitution

1
y = §(y_ a1r — ag)
pour arriver a 1’équation
y? = 423 + box® + 2byx + bg

ou by = a% + 4day4, by = 2a4 + ajag et bg = a% + 4ag. On remarque que la substitution ne
respecte pas la forme ci-haute, la raison étant qu'une autre substitution sera effectuée et que la
composition des deux respectera la forme. Définissons les quantités

bs = a%ag + dasag — ajaszay + a2a§ — ai,

Cy = b% — 24b4,

cg = —bi + 36byby — 216bg,

A = —b3bg — 8b — 27b% + 9bobybs,

j=ci/A.
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La quantité j est appelée le j-invariant de la courbe elliptique, car elle est invariante par rap-
port aux substitutions ci-hautes. En fait, deux courbes elliptiques ont le méme j-invariant si
et seulement si elles sont isomorphes. Si A = 0, la courbe est singuliére et n’est pas une courbe
elliptique. Deux types de singularité sont alors possibles. Un noeud est un point ol la courbe se
croise en elle-méme, il y aura donc deux droites tangentes possibles. Le deuxieme type n’admet
qu’une seule droite tangente et est appelé point de rebroussement. Un critére pour différencier
les deux est donné par la valeur de c4. Si ¢q = 0, la singularité est un point de rebroussement,
sinon, elle est un noeud.

On applique maintenant la substitution

x—3by y
(x,y)H( %6 ,108>

pour obtenir ’équation de Weierstrass
y? = 23 — 27cqw — Bdcg.
Alors chaque courbe elliptique est isomorphe a une courbe elliptique donnée par
y? =23 4 ax +b.

Le discriminant de cette équation est A = —16(4a3+27b%) et le j-invariant vaut j = —1728(4a)3/A.
Les substitutions qui garderont cette forme sont pour u € C*

(z,y) — (u’z,u’y)

qui donneront ’équation y? = 23 4-a’z+V ou a’ = a/u*, b’ = b/ub et A’ = A/u'?. On peut donc
s’assurer que a,b € Z pour les courbes elliptiques définies sur Q. Une équation de Weierstrass
sous cette forme avec a,b € Z est dite globalement minimale si les nombres premiers divisant
A ne peuvent pas étre réduits en puissance par de telles substitutions. La courbe est donc
globalement minimale si et seulement s’il n’existe pas de p > 3 tel que p*|a et pb|b. Cette forme
détermine de maniére unique une classe d’isomorphisme de courbes elliptiques.

6.2 Le groupe des points rationnels

Une structure de groupe existe sur les points d’une courbe elliptique non singuliére ou 'identité
est le point & l'infini O = [0, 1,0]. L’opération est définie en étudiant les droites traversant les
points de la courbe. Les calculs seront effectués sur le plan affine ou ’équation de la courbe
sera y? = x3 +ax +b par souci de simplicité, car nous travaillerons implicitement dans le monde
projectif ou le point a l'infini existe. On homogénéise par x = X/Z et y = Y/Z afin d’étudier
concretement ce point a l'infini. Du point de vue projectif, on appelle la ligne a l'infini les
points avec Z = 0 (car les coordonnées affines diviseront par zéro) engendrant pour la courbe
elliptique 1’équation X3 = 0. Le point & I'infini est donc un zéro triple de la courbe elliptique
situé sur la ligne a l'infini.

Une ligne o = ¢ sur A%(C) ol ¢ est une constante s’homogénéise & X = ¢Z. Sur P2, le point

[0,1,0] est solution de cette équation homogene. Alors, encore une fois de maniére implicite,
les lignes verticales x = ¢ du plan affine traverse le point a I'infini O.
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Montrons maintenant comment calculer 'opération de groupe @ entre deux points P et Q)
d'une courbe elliptique E : y? = 2% + ax + b. 1l s’agit de relier par une droite les points P et
Q et de trouver le troisieme point d’intersection P x () entre la droite et E. On relie ensuite
par une droite le point P x @Q et O et le troisieme point d’intersection sera P @ (), le résultat de
I'opération de groupe. La droite reliant P x Q) et O sera une droite verticale par le paragraphe
précédent, et par la symétrie d’une courbe elliptique par rapport a I’axe des z, si PxQ = (z,y),
alors P @ Q = (x, —y). Il est évident que @ est commutatif. Le groupe est donc abélien.

Débutons par 'axiome d’existence d’un inverse. Montrons que le point P a comme inverse
le point —P défini comme étant la réflexion de P par rapport a I'axe des z. Le troisieme point
d’intersection de la droite reliant P et —P est O. Le troisieme point d’intersection de la droite
entre O et O est O, car la droite reliant O et O est la ligne a Uinfini et O est un zéro triple de
la courbe. Pour le cas P = O, il est immédiat que O & O = O et donc que —O = O. Par le
méme principe, il est évident que O respecte les axiomes de I'identité.

Effectuons maintenant les calculs afin de montrer I'existence d’un troisiéme point d’intersection
et de nous donner un moyen d’obtenir explicitement P} & P,. Soit Py = (x1,y1) et Po = (z2,y2)
deux points de la courbe E. La droite y = Ax + v reliant P; et P, aura

N = Y2 — Y1
Tro — T

et V =1y — AT] = Y — AT2.

En substituant y dans ’équation de E pour cette droite, on obtient
2B+ (=N + (a—2w)z + (b—1v?) =0.

Ce polynéme de degré 3 se factorise ainsi (z —x1)(z —x2)(z—x3), d’ou 'existence d’un troisiéme
point d’intersection. Les racines x1 et xo sont déja connues, il est donc possible d’isoler x3 afin
d’obtenir

PP = (:Ug, —yg) = ()\2 —x1 — To, —AT3 — I/)

ou la quantité ys est donnée par la droite et est multipliée par —1 par réflexivité.

Il reste un important détail a considérer. Cette construction ne fonctionne pas si P, = Py
car il ne sera pas possible de calculer la pente \ par % Intuitivement, lorsque P, approche
Py, la droite reliant les deux points approche la tangente au point P;. Alors A sera donnée par

la pente de la tangente au point P;. On calcule cette pente par différentiation implicite

dx P, 211

ott I'équation de E est sous la forme y? = f(z).

L’associativité de @ se vérifie par de fastidieux calculs a partir de ces formules et plusieurs
cas doivent étre considérés.

L’ensemble E(Q) des points rationnels P = (x,y) tels que z,y € Q d’une courbe elliptique
E/Q avec O forment un sous-groupe. L’important théoréeme de Mordell-Weil affirme que ce
sous-groupe est de type fini avec rang < co. Le tout se généralise pour une courbe elliptique
E/k ou k est une extension des rationnels. Les points rationnels E(k) de la courbe sont les
P = (z,y) tels que x,y € k et forment un sous-groupe de type fini également.
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6.3 La fonction L de Hasse-Weil

Cette section définira la fonction L(s, E) de Hasse-Weil construite a partir d’une courbe el-
liptique E/Q. Les informations concernant le nombre de solutions de la courbe elliptique
réduite modulo une puissance d’un nombre premier seront contenues par L(s, E). Egalement,
la fameuse conjecture de Birch et Swinnerton-Dyer tisse un lien entre le rang de E(Q) et 'ordre
du zéro de L(s, E) & s = 1 en affirmant que ces deux quantités sont égales. La fonction L(s, E)
respectera une équation fonctionnelle ol la ligne de symétrie sera o = 1. Il est donc nécessaire
de renormaliser & L(s+ 1/2, E') si nous souhaitons respecter la définition donnée au Chapitre 4
d’une fonction L.

Détaillons d’abord la réduction d’une courbe elliptique E/Q vers F,,. Soit v =a3+ar+b
I’équation reliée a la courbe elliptique ol a,b € Z. On obtient une courbe E/F, par I’équation
y?2 = 2% + ax + b on * dénote la réduction modulo p. Pour r > 0, on définit #F (Fpr) comme
étant le nombre de zéros du polynoéme f(z,y) = y*> — > — Gz — b dans A%(F pr) additionné du
point & I'infini. Le point & I'infini est compté puisque I'on travaille implicitement sur P2 (Fpr).
Il est trivial que #E(F,) < oo, le plan A%(F,r) ne comptant que p*" points.

La courbe elliptique peut devenir singuliére une fois réduite. On dit alors que la réduction
est mauvaise, sinon elle est dite bonne. Si la singularité est un noeud, la réduction a p est dite
multiplicative. De plus, une réduction multiplicative est soit séparée ou non séparée selon si
les pentes des deux droites tangentes sont éléments de I, ou non respectivement. Le cas ou
la singularité est un point de rebroussement, la réduction est dite additive. Il est possible de
montrer que #E(F,) =p—1,p+ 1, ou p, si E a une réduction multiplicative séparée, multi-
plicative non séparée, ou additive, respectivement.

Une notion de conducteur existe pour une courbe elliptique. Les nombres premiers divisant
le conducteur correspondent exactement aux nombres premiers ou la réduction est mauvaise.
Par le critere A = 0 si et seulement si la courbe est singuliére, la courbe réduite sera singuliére
si et seulement si p|A pour le A globalement minimal de la courbe. Le conducteur sera alors
composé des mémes facteurs premiers. On le définit ainsi pour le A globalement minimal

N:prp

plA

I = 1 sipfeq (E est réduit multiplicativement a p),
P 2 sipleq (E est réduit additivement a p)

pour p > 3. Lorsque p = 2 ou 3, la définition de f, est plus compliquée. On a toujours que
fp < 8 et ce fait sera suffisant pour les calculs du prochain chapitre. Si nécessaire, le conducteur
peut étre calculé par la formule d’Ogg et ’algorithme de Tate.

La construction de la fonction L liée a la courbe elliptique se servira de la fonction zéta d’une
courbe définie au Chapitre 5 pour p fixé. La définition est, pour E/F, la réduction des coeffi-
cients de E modulo p
N, T

n

((T,E/Fp) :=exp | >

n>1
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Les coefficients N,, seront alors égaux a #E(F,n) par leur définition. Il est connu que ces
fonctions se représentent en une forme rationnelle pour un p de bonne réduction

1 —a,T + pT?

(1=T)(1—pT)

C(T, E/]FP) =

ou a, est un entier dépendant de E et p. Ce fait est généralisé pour les fonctions zétas dune
variété V' non singuliére ol le numérateur sera un polynoéme P(7T') de degré 2g avec coefficients
entiers ot g est le genre de la variété. Les zéros de ((T,V/F,) seront alors les zéros de P(T')
provenant de ’endomorphisme de Frobenius tel que discuté au Chapitre 5.

Notons qu’avec la factorisation 1 — a,T + pT? = (1 — aT)(1 — (p/a)T), la comparaison des
deux formes de ((7, E/F,) en appliquant la dérivée logarithmique nous donne

Ny =p"+1-a" = (p/a)".

En particulier, Ny = p+ 1 — a,. Alors la connaissance de #E(F,) permet de calculer ap, a et
ainsi toutes les valeurs IN,,.

Pour les p de mauvaise réduction, seul le numérateur de ((7, E/F,) sous la forme rationnelle
differera et sera donné par 1 — a,1" ou

1 si E a une réduction multiplicative séparée a p
ap = —1 si E a une réduction multiplicative non séparée a p

0 si E a une réduction additive a p.

Nous avons la relation
ap=p+1—#E(F,)

pour tous autres p.

La définition de L(s, E) est donnée par le produit des (T, E/F,) pour tous les p en posant
T = p~*. Précisément,

(s)g(s = 1)
L(s,E) =
L, (o, B/F,)
ou ((s) est la fonction zéta de Riemann. On remarque que le produit des dénominateurs

des fonctions ((p~*, E/F,) équivaut au produit d’Euler de ((s){(s — 1), on élimine donc ces
dénominateurs. Notre connaissance des numérateurs nous permet d’affirmer

L(s,E) = [[(1 = app* +p" ) JJ(1 = app™) "
ptN p|N

Afin de respecter la forme donnée dans la définition d’une fonction L, on factorise

(I—app®+p" ) = (1 —alp)p™®) (1 - (p/alp))p~®*) "

ot a(p) est solution de a(p)? — apa(p) + p = 0. Le choix d'une des deux solutions ne fait
que permuter a(p) et p/a(p). La série de Dirichlet est alors donnée par le développement du
produit d’Euler. Remarquons que les coefficients a p de la série de Dirichlet vaudront a, pour
tout p. Le conducteur de L(s, E) correspond a N et son degré est 2.
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L’hypothese de Riemann pour les fonctions zéta de variétés sur les corps finis montrée par
Hasse, Weil et Deligne implique |a(p)| = /p. On a alors a, < 2,/p appelée borne de Hasse.
Le produit converge alors uniformément et absolument pour Re(s) > 3/2. Par les travaux
de Wiles menant a la preuve du dernier théoreme de Fermat et les travaux subséquents de
Breuil, Conrad, Diamond et Taylor, nous savons qu’il existe une forme modulaire fg telle que
L(s+1/2,FE) = L(fg,s) pour toutes courbes elliptiques E/Q. Par conséquent, il existe un
prolongement analytique pour L(s, E) et I’équation fonctionnelle suivante est respectée.

VN

A(s,E) := <2ﬂ_> I'(s)L(s,E) =€eA(2—s,E)

ou € = %1 est le signe de I’équation fonctionnelle. Le changement de variable s — s + 1/2
déplace la ligne de symétrie de s = 1 & s = 1/2 afin de respecter le cadre défini pour les
fonctions L.
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7 La symétrie de la famille des courbes elliptiques sur QQ

7.1 Introduction

Ce chapitre donnera les détails du calcul du type de symétrie de la famille de toutes les courbes
elliptiques sur Q. La grande hypothése de Riemann sera assumée pour les résultats de ce
chapitre. Les calculs présentés seront ceux effectués par Young en 2004 dans sa these de doc-
torat. Le type de symétrie ayant déja été calculé par Brumer en 1992, I'avantage des travaux de
Young réside dans 'augmentation du support permis pour (;AS, la transformée de Fourier d’une
fonction test. La derniére section de ce chapitre motivera la recherche d’un meilleur support.
Plus le support permis est large, mieux est notre borne supérieure sur la moyenne du rang
analytique des fonctions L de notre famille, le rang analytique étant I'ordre du zéro a s = 1.
Aucune restriction sur le support implique une moyenne de 1/2.

La famille considérée est donc F = {E,} ot Egp : y? = 23 + ax + b pour a,b € N. On consid-
erera alors la famille de fonctions L(s, E, ) associée a F afin de calculer la densité moyenne des
zéros prés du point central. Bien sfir, il y aura plusieurs courbes isomorphes entre elles dans
cette famille. La Section 7.3 sur la restriction de minimalité montrera qu’aucun impact signifi-
catif n’intervient en considérant tous les a,b € N. Les calculs sont ainsi beaucoup plus plaisants.

Montrons d’abord une formule pour les coefficients a, de L(s, Eq ) qui sera utile pour effectuer
des calculs. La formule est donnée par une somme de symboles de Legendre

2 +ar+b
S |

z (mod p) p

Si pour un x € Z/pZ, x* + ax +b est un carré modulo p, alors il existe y tel que y? = 2% +azx +b
(mod p) et ainsi deux solutions (z,y) et (z, —y) sont comptées par #E(F,) si pt 2> +azx +b et
une seule (z,0) si p|z3 + ax +b. Dénotons par n; le nombre de z € Z/pZ tels que o3 + ax + b
est un carré mod p et p{ a3 + ax + b, ny le nombre de x tels que 2% + ax + b est un carré mod
pet p|a® + ax + b et ng le nombre de z tels que 23 + ax + b n’est pas un carré mod p. Alors
#E(F,) = 2n1 +n2 + 1 en additionnant le point & 'infini. Aussi, la somme sur z (mod p) vaut
n3 —ni. Par ng +ng+n3 =peta, =p+1—#E(F)), la formule est vérifiée.

Notre but sera d’appliquer les idées de la Section 5.4, c’est-a-dire, de calculer
lim W(X,F,o).
X—o00

Le probleme dans notre cas est qu’il est tres difficile de sélectionner exactement les courbes de
notre famille ayant un conducteur < X. Pour remédier a cette situation, nous nous servirons
du discriminant. En fait, il est suffisant que les courbes sélectionnées par rapport a X aient
un conducteur N tels que log N soit asymptotiquement log X en moyenne. La restriction de
minimalité assure que a < 12 pour p®||A et donc que cette condition est respectée. Nous allons
donc prendre des courbes ayant majoritairement |A| < X lorsque X augmente. Rappelons
que les facteurs premiers de N sont ceux du discriminant minimal A et que N|A. Afin de
sélectionner de telles courbes, on introduit une fonction lisse w(z,y) & support compact sur R
On pose ensuite
WX(Ea,b) = w(a/Xl/gv b/Xl/z)'
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Alors les courbes E € F telles que wx (EF) # 0 auront |A| < X et seront les courbes considérées
par rapport & X. Les courbes non minimales seront également sélectionnées par simplicité,
mais la section sur la minimalité montrera qu’elles ont peu d’influence.

Définissons maintenant
-3¢ (7E log X)
2T
YE

étant 1'équivalent de A(f, ¢) défini a la Section 5.4 ou les zéros sont comptés avec multiplicité.
Rappelons que cette somme représente la densité des zéros de L(s, E) prés du point central. La
lettre D est choisie ici puisque le symbole A est déja utilisé pour le discriminant. Nous avons
remplacé log Ng par log X dans la définition puisqu’il est difficile de travailler directement avec
le conducteur, c’est pourquoi nous voulions que log Ng soit en moyenne asymptotiquement
log X sur les courbes considérées. Pour reprendre le principe de W (X, F, ¢), on définit

D(wx, F,¢) = Y. D(E,d)wx(E).

EeF

C’est ici que wx est utilisé afin de sélectionner les courbes telles que |A| < X. Au lieu de
calculer la moyenne en divisant par le nombre de courbes considérées, on divise par la somme
totale des poids
Wx(f) = Z wX(E).
EeF

La philosophie de Katz et Sarnak prédit donc que

lim WX’]: ¢) /<25

X—o0

ou les w(G) sont données a la Section 5.4 pour les différents types de symétrie. Les calculs de
la prochaine section montreront que

D F N 1

W ~ ¢(0) + §¢(0) lorsque X — oo

pour ¢ € S(R) tel que supp(qz@) C (=7/9,7/9). La symétrie de notre famille est donc orthogonale
dans la limite de ce que nous pouvons savoir sans avoir un support plus large que (—1,1).

7.2 Calcul du type de symétrie

Le point de départ nous permettant d’effectuer des calculs sur D(E, ¢) est une forme particuliere
de la formule explicite pour une fonction L d’une forme modulaire (voir (4.25) de [11]). La
modularité des courbes elliptiques sur Q nous permet donc d’utiliser cette formule dans notre
cas. La formule est

logNg 1

B+ 500 - PE) +0(

D(E, ¢) = $(0) logloglA\)

log X

~ (1 21
P(E.¢) = 3 Ap(p)d (1§§§) e
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Les Ag(p) sont les coefficients de la série de Dirichlet pour L(s, E) a p, alors

Ap(p) = ap = — Z (W’> _
)

z (mod p p

L’erreur de la formule explicite provient des termes de la somme P(FE,¢) sur les puissances
de nombres premiers p¥, k > 1. Les termes ot k > 3 sont directement bornés. Les termes
avec k = 2 sont bornés en utilisant la formule explicite pour L(s,Sym?E) := L(s, E ® E) en
assumant ’hypothése de Riemann. Son prolongement analytique et 1’équation fonctionnelle
furent prouvés par Shimura. Brievement, en exprimant

L(s + %713) =[[ = ap@p )1 =8P )",
p

nous avons que Ag(p?) = a?(p) + a(p)B(p) + B%(p). D’autre part, aprés la renormalisation
appropriée,

! 2k «a k 2k o
7%(S+1,Sym ZZ +a(p)” ﬁ(fs) +B(p)**) logp

k>1 p p

par définition. Les termes en Ag(p?) que nous souhaitons borner seront donc présents dans la
formule explicite de L(s 4+ 1, Sym?E). La borne suit en estimant chaque autre terme.

La quantité qui nous intéresse est D(wx, F, ¢), on somme alors sur toutes les courbes de notre
famille pour obtenir

) 1 A
Dlwy, F.6) = (0) 3 fgjjf wx(B) + %(ﬁ(O)Wx(}") ~Plux, Fré) + O (%) ,
EeF
ou
Plwx.F,¢) = Y _ P(E,¢)wx(E)
EeF
et

=) |wx(E)|loglog |Ag|.
Eer

On retire la dépendance aux discriminants par l'estimation loglog A <« loglog X. Le terme
d’erreur ne dépend que de X maintenant et vaut

0 <log log X

log X Wx (]:)> )

Remarquons qu’il tend vers 0 lorsque X — oo apres avoir divisé par Wx (F). Prouver notre
théoréme revient alors a montrer que

log N
Z Tg ; E) ~ Wx(F) lorsque X — oo
per 08

appelée la condition du conducteur et & montrer que

(log log X

Plwx,F,¢) =0 log X

WX(J-")>
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appelée [’estimation centrale. Le support de ¢ contréle les nombres premiers sommés. Nous ne
sommes toujours pas en mesure de montrer cette borne sans restreindre ’étendue des nombres
premiers sommés. La restriction du support provient donc de ’estimation centrale.

Preuve de la condition du conducteur. Le but sera d’utiliser le discriminant afin d’étudier
le comportement du conducteur & travers notre famille. On contrdlera ensuite les nombres
premiers composant les discriminants. On élimine d’abord la présence du conducteur en intro-
duisant A trivialement

log N _ _ - log(X/[AR]) log(|Ag|/NE)
WX(]:)_Eze:f log X (E)_Eze; log X wX(E)—i_E;__ log X wx(B).

La premiere somme est < |Wx (F)|/log X car les courbes de F sélectionnées par wx ont en
moyenne |A| < X. De maniére plus formelle, on sépare d’abord les courbes sélectionnées en deux
groupes. On considere les courbes ayant X1/3/ log X < a< X3 et X1/2/ log X < b< X1/2,
Les autres courbes formeront donc un petit sous-ensemble de proportion 1/log? X. Ces courbes
sont celles ayant un discriminant ne pouvant étre mieux borné inférieurement que par > 1.
Leur petite quantité compense alors et la somme sur celles-ci est < |Wx (F)|(log X)~!. Les
courbes de notre autre sous-ensemble auront A > X/log? X. La somme sur celles-ci est alors
< |[Wx (F)|(loglog X)/log X. Cette borne n’est pas tout a fait celle désirée par la présence du
facteur loglog X, mais seule la dominance par rapport a |[Wx (F)| est nécessaire.

La deuxiéme somme vaut ensuite

Z Z wx (E)log p*~
EeF p*||Ag
P’|INg

log X

par additivité de logarithme. Pour les termes ayant 5 > 0, on sépare ceux avec a > [ de ceux
avec a < ﬁ .

5 s el 5 5 o (51)

IOgX EEF p*|[Ap TlogX og X BEF pl|Ap
a>0 p?|Ng
p>3

Rappelons que f < 8 et 8 < 2 pour p > 3. La deuxiéme double somme disparait par le fait
que Ng|Apg. Lerreur provient des termes o p = 2 ou 3 avec @ < . Maintenant, les ter-
mes avec 5 = 0 sont les p tels que p| Ng et pt Ag. Donc Ag n’est pas minimal et o > 12.
Ces termes sont alors absorbés par la premiere somme, car ils y sont présents puisque a—1 > 0.

Alors, notre but est maintenant de montrer

Y. D lwx(B)|logp ™! < [Wx(F)|

EE]:p HAE
a>0

ce qui implique la condition du conducteur.

Par définition, cette somme vaut

Y Y w(fp) e
a b p>|[16(4a3+27b2)
a>0
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ot A = XY3 et B = X'/2 afin d’alléger les formules. Changeons lordre de sommation, on
sommera alors sur les p* < X, a > 0 ou la constante implicite ne dépend que du support de
w. Concentrons-nous sur les p > 3, les cas p = 2 et 3 sont traités essentiellement de la méme
maniére.

On définit pour chaque p la quantité v qui est telle que p”||a. Il suffira de traiter trois cas.
Considérons en premier lieu les termes ot a < 3. Alors p®||b? et donc « est pair. Ces termes

sont donc .
o /2
SR W ol o K P

p <<5( a/3<y<log A a 4

ou lapostrophe & droite des sommes signifie la restriction (a’,p) = (/,p) = 1. On a ensuite
pla pO‘/Qb’ A B
ZZ ( 5| < 1+5 1+pT/2

en comptant les points (z,y) tels que z < 1 et y < 1 par le support compact de w. La constante
implicite dépend donc de I’étendue de ce support et de ||w||so. Le 1 est ajouté par la borne
|| =2+ O(1). En développant ce produit et évaluant la somme sur +, on a

A Blog4 AB -
< ) (10gA+ pla/3lH + e + pa/2+La/3J+1) log p
po‘<<OX
a>

< VXlog A+ Alog X 4+ Blog? X + AB <« X°/¢

par
_ log p®~!
2 : 1 / 2 :
p*<Z pe
a>0 a>r

Traitons maintenant les termes ot o > 3. On aura alors p*?||b? et donc 7 est pair. La somme
sur ces termes est alors

p'yal p3'y/2b/ ol
< ¥y ¥y W<A, ! >1ogp |

p <KX 0<y<a/3 a’
>0 pa— 37||4a’3+27b/2

Puisque (a/,p) = (V,p) = 1, pour @’ fixé il y a au plus deux solutions & la congruence 4a’ +
2762 = 0 (mod p*~37). On divise donc par p®~37 le nombre de b’ sommés afin de respecter
cette congruence. Alors la borne est maintenant

A 1 B -
<X T (1+5) (i ) o

p“§<OX 0<y<a/3
[0

B AB
A 1 a—1
<2 <a+ T e Tl a—lta/3J> o8P

prX b
a>0

< X5/6
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par le méme principe que pour o < 37.

Les termes a = 37 sont similairement bornés par < X°/6. Tl est facile de voir que |[Wx (F)| <
X5/6 ce qui termine la preuve. ]

Montrons d’abord une proposition et trois lemmes avant de se lancer dans les détails tech-
niques en vue d’obtenir un meilleur support. On obtient assez aisément un support admis
contenu a lintérieur de (—5/9,5/9) par la proposition, le premier lemme et en bornant triv-
ialement. Brumer a d’abord montré ce résultat. Par la suite, Young a amélioré ce support a
(=7/9,7/9) en montrant qu’il y avait beaucoup d’annulations entre les termes de la somme. Les
deux derniers lemmes seront utilisés dans cette poursuite d’un meilleur support afin d’alléger
les étapes.

Proposition 7.1. Soit w € S(R) l’espace de Schwartz, D € R positif et a € N. Alors

Z d D Z ha hD
deZ D ! heZ ! !
d=a (mod 1)

Preuve. 11 s’agit de la sommation de Poisson pour les progressions arithmétiques. La preuve
est similaire a celle donnée dans le prochain chapitre. O

Lemme 7.2. Soit p > 2 un nombre premier et k Uinverse de k modulo p (kk = 1 (mod
p)) si (k,p) =1 et 0 =0. Alors pour

ah + Bk
T(hkip)== > > Jaglp ( 5)
a(mod p) B(mod p) p

ol

(133 axr
i ¥ (et

p

nous avons l’égalité suivante

1372
T(h, k;p) = —ep™/? <k> ‘ ( v )
p b

ot (-|p) est le symbole de Legendre et €, est le signe de la somme de Gauss suivante

s ()2

B (mod p)

Preuve. Par définition,

Thkp—— Y Y % <x3+ax+,8>e(ah+ﬁk)_

z(mod p) a(mod p) B(mod p) p p

Appliquons le changement de variable 8 — 8 — 2% — ax qui ne fait que permuter les termes de
la somme sur 3. On obtient

Thkip)=— 3 e<_x3k) (Z €<0‘(h—xk)> 3 (5)e<ﬂ’“>

z(mod p) p a(mod p) p B(mod p) p p
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La somme sur « vaut p si x = hk et 0 sinon. La somme sur § est une somme de Gauss valant

epp/?(K|p). Alors )
T(h, k;p) = —epp*/? (k) e <_h3k2> .

p p
O

Seules des esquisses de preuves seront données pour les deux lemmes suivants, leur preuve
étant tres technique. Voir les annexes A et B de [9] pour plus de détails sur les deux lemmes
suivants respectivement.

Lemme 7.3. Soit F(u,v) une fonction lisse respectant

-2 )

pour tout aq, s > 0 o F(@192) signifie la aléme dérivée par rapport a u et la aééme dérivée
par rapport 4 v ou U,V € R et C(ay,az) des constantes. Alors, sous Uhypothése de Riemann
généralisée,

(&

Vlq|

u€ 1/2
SN X (v)A(v)e () F(u,v) < UY2V1/? (1+ ) (LI UV)®

vq

o x et Y sont des caracteres de Dirichlet non principaur modulo Iy et lo respectivement, A est
la fonction de von Mangoldt, q est un nombre rationnel # 0, ¢ un entier positif et € > 0. La
constante implicite dépend seulement de c, € et C(aq, ). Si x est principal, un facteur Ui/2
s’ajoute d la borne. Si est principal, un facteur VY2 s’ajoute.

FEsquisse de la preuve. Par inversion de Mellin,

PRIOEONCE (“) Fu,v)

vq

1 \?2 I/
~ "\ 2rmi L ’ T 3 H ; d d
<2m') /(1/2+€) /(1/2+6) (51, %) I (s2,¢)H (51, 52)ds1ds2

H(sy,s9):= /0 /0 e <Zq) F(u,v)uslvS2M

uv

et la notation f( o) signifie une intégration de ¢ — 700 a ¢+ ico. L’intégration se fait sur la ligne
Re sj = 1+ € si le caractere est principal afin d’éviter le pole a s = 1. Les facteurs ainsi ajoutés
seront expliqués par ce changement et la borne que nous allons donner sur H(sq, $2).

L’hypothese de Riemann implique la borne sur notre ligne d’intégration
/

L
L(Slax)f(sxlﬂ) L |s1s2l1ls|°

et pour H(s1, s2) nous avons la borne

Uy Ue \'/2
H(sy,82) < < >

14 ——
|(s1/c+ s2)(s1/c+ s/2 4 1)||so|' Vlg|
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Ces deux bornes impliquent notre lemme.

Essentiellement, on obtient la borne pour H(s1,s2) en éliminant d’abord la variable u par
le changement de variables t = u®/vq. La preuve utilise fortement l'intégration par partie,
car chaque application introduit un facteur de convergence et les dérivées de F((tvg)'/°, v) re-
spectent les mémes conditions que F.

On se concentre ensuite sur la 'intégration par rapport a la variable ¢, car annulation provient
de I’exponentielle qui aura la forme ') pour une certaine fonction L(t). La variation de L(t)
sera alors responsable de 'annulation. Il y aura un ¢ ou L'(¢t) = 0. La contribution principale
correspondra donc a l'intervalle proche de ce point. On sépare alors I'intégrale en trois parties
et un analyse soigneuse de chaque région permet d’obtenir la borne voulue. O

Dans la preuve de l'estimation centrale, ce lemme introduira quatre cas a considérer. Nous
aurons besoin du lemme suivant dans le quatrieme cas.

Lemme 7.4. Soient ¢, des nombres complezes tels que |cp| < 1. Alors

n3d; —3/4
S= 3 | 3 e (pk20> cn| < NV2P 4 NYAPOARY2q 3/,

P<p<2P |N<n<2N

Esquisse de la preuve. On étend d’abord la somme sur p sur tous les entiers entre P et 2P,
utilisons donc la lettre m et posons M = P. Une fonction F,(x) lisse et positive prenant la
valeur 1 entre 1 < x < 2 est ensuite introduite telle que son support est inclus dans 'intervalle
(1 —€,2+ €). Ceci nous permet de sommer sur tous les m € Z en multipliant par F.(m/M) a
Iintérieur de la somme. On applique I'inégalité de Cauchy pour obtenir

SP<M > > cnlcn22F< ) (W)

N<n1<2N N<na<2N meZ

Les termes diagonaux (n; = ng) contribuent trivialement < N M 2. La sommation de Poisson

) (8) - [ () (L8 )

meZ

implique

On borne trivialement 'intégrale aprés deux intégrations par partie, la somme sur presque tous
les r sera alors < 1. Les r problématiques seront |r| < (|n$ — n3|d3)/(M?k?). La méthode de
la phase stationnaire est utilisée afin de borner ceux-ci. ]

Preuve de ’estimation centrale. Nous voulons montrer que
5/6

Plwx, F,¢) < log X

puisque |Wx (F)| = X5/6. Par définition
a b
Plax.F.0) = LS PE O (G5
2logpA logp) (a b)
= Ay ° -
zplogxaﬁ(k,gx S S (55

p>3
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ot A = X3 et B = XY2. On applique la Proposition 7.1 & la double somme intérieure en
regroupant les a et b selon leur congruence modulo p. On obtient alors

e (is) - r R 2 e ()50

en changeant I’ordre de sommation et par le fait que A, ; ne dépend que de la classe d’équivalence
de a et b modulo p par sa définition. Le Lemme 7.2 nous donne alors

Plox T =5 S () o (5) (75 o (51 5)- o

p p p

En estimant trivialement la partie de cette somme avec p < P

AB 1 AB + BPY? 4 p3/2  X5/6
Z°§§<1+p><1+p)<< <
logXp<Pp/ A B log X log X

si P < X%, Le support de gfg nous assure que les p sommés sont < P par la présence du
logarithme. Nous voyons maintenant d’ou provient la restriction du support. Ce résultat fut
obtenu par Brumer.

Montrons maintenant comment obtenir un support plus large par les travaux de Young. On
élimine la variation de €, en séparant les termes o1 p =1 (mod 4) et p = 3 (mod 4)

1 sip=1 (mod 4)
€, —
P i sip=3(mod 4).

Il sera suffisant de remplacer €, par 14(p) un caractere de Dirichlet modulo 4 afin de faciliter
les calculs. L’idée est maintenant de partitionner les termes de la somme (7.1) ainsi par une
partition de I'unité

1372\
S(H, K, P) ZZZlogp (k) i ¢<logp>v§ (hA7kB) g(h, k,p)
H<h<2H p p log X pp

K<k<2K
P<p<2P

ou g est une fonction lisse & support compact limitant les h, k et p a ceux prescrits par la somme
provenant de la partition de I'unité. Nous assumons la redondance, car les restrictions sous la
somme triple ne servent qu’a expliciter le support de g.

La somme (7.1) est composée de < log X telles partitions. Le support de gig limite en pre-
mier lieu la valeur maximale de P. En pratique, nous obtiendrons P < X7/9. Ensuite, la borne
Oz, y) <y (1+]2)) M (14 |y])~ nous permet d’assumer H <. (P/A)'*¢ et K <. (P/B)'*.

Le but est alors de montrer que toutes sommes S(H, K, P) < X~¢ ou la constante implicite
ne dépend que de w et g car ainsi, la somme (7.1) sans le facteur —AB/log X sera < 1 et la
borne voulue sera immédiate. Le cas k = 0 n’est pas considéré grace au symbole de Legendre
et le cas h = 0 est trivialement insignifiant.
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La premiere étape afin d’analyser ces sommes est de rendre h et k relativement premier. Pour y
parvenir, définissons d = (h?, k%) et dy comme étant le plus petit entier positif tel que d|d3. Tl est
ainsi possible de factoriser h = hodp. La condition (h3, k?) = d est équivalente & (hg, k?/d) = 1
et (d3/d,k*/d) = 1. En modifiant alors la somme sur h, I'exponentielle devient

—h3k2 —h3(d3/d)(k?/d
Yye(E)-x xy R
h ok E  dk2 ho

(ho,k?/d)=1
(d§/dk?/d)=1

Le symbole de Legendre dans la somme (7.1) nous assure que k est inversible modulo p et donc
que k%/d s’inverse aussi. L’avantage est que les sommes sur h et k sont courtes lorsque d est
grand, on souhaite donc sommer sur d d’abord. Maintenant, cette modification nous permet
de transformer I'’exponentielle par la formule élémentaire suivante

1
——=—-——— (mod1
" ( )
ol u,v,u et v sont des entiers tels que (u,v) =1, uu =1 (mod v) et vo =1 (mod u).

En posant u = k2?/d, v = p et en multipliant la formule élémentaire par h3(d3/d), la somme est
maintenant

K\ (BB dp\ [ —hid
sur)= UY S 5 (E)e (MR (S ) v ok
<2K d|k? H/do<ho<2H/dy
P<p<2P (ho,k?/d)=1
(d3/d.k? /d)=1

ou

hodo A kB) 21og p A<logp)
U(hg, do, k = g(hodo, k
( 0, ¢0, ap) g( 040, p) ( D ’ P p3/2 logX IOgX

En changeant ainsi les roles de p et k a 'intérieur de ’exponentielle, nous pouvons maintenant
utiliser la somme de Gauss

3
(M) - S X e,

x(mod k2/d)

La somme est maintenant

S(H,K,P)= 3} Z kg/) > 700Xy /d)Q(d, K, x) (7.2)

K<k<2K d|k? x(mod k2 /d)

ou

_p303
Qik= ¥ S o)) x3<ho>e< ngO>U<ho,do,k,p>.

P<p<2P H/d0§h0<2H/d0

On se concentre maintenant & borner Q(d, k, x). La somme S(H, K, P) sera ensuite trivialement
bornée. On applique le Lemme 7.3 en définissant

F(u,v) = (v/P)"*%g(udy, k,v)& <Ud;)A kB) ¢ (ll(;)gg)v(>
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Des calculs directs montrent que les conditions du lemme sont respectées ot U = min(H/dy, P/dpA)
et V = P. Pour les autres parametres du lemme, x(u) sera dans notre cas °(u) et ¢(v) sera
x(v)a(v)(klv). Alors Iy = k%/d et ly = ppem(k?/d, 4, k*) on k* est le conducteur de (k|v). Si

k n’est pas un multiple du discriminant d’une extension quadratique des rationnels, il faut le
multiplier par 4 afin que (k|-) soit un caractére. Nous avons aussi ¢ = —k?/d3 et ¢ = 3. La
somme se fera sur u = hg et v = p. Par contre, il est nécessaire d’étendre la sommation sur les
puissances de nombres premiers par la présence de A(v) dans le Lemme 7.3. Remarquons que
P<pt< 2P = PUn <p< (2P)1/". La nouvelle somme avec ces termes ajoutés sera donc

~ Q(d, k, x) lorsque X — co. Alors

H 1/2 H3/2
d, k P~ 1+ —+— ] X¢
Q(d, k, x) < (d0> ( + P1/2k>

si x4 (k|-) et x° sont non principaux. Si xt4(k|-) est principal, un facteur P'/2 s’ajoute et si

X° est principal, un facteur (H/dg)'/? s’ajoute.

Il y aura donc quatre cas a considérer en utilisant cette borne dans S(H, K, P). Séparons
alors S(H, K, P) = S1 + S2 + S3 + S4. Montrons que chaque S; < X €.

Cas 1. Les deux caracteres sont non principaux. Alors, par (7.2)

H 1/2 H3/2
S1 < Z Z ok / ) Z p1 <d0> <1+ P1/2k> X7 (x)|-

K<k<2K d|k? x(mod k2/d)

Par |7(x)| < k/Vd et le fait qu’il existe p(k?/d) caractéres de Dirichlet

H3/2
< gY?2p~t (1 + ) X< Y kY
PIRK K<k<2K d|k2 dd 1/2

< HY2p~Y(K? + H¥?KP~Y/?) X"

Rappelons que H < (P/A)'*¢ et K < (P/B)'™, alors 51 < X~ pour P < X7/7¢. La
restriction du support de ¢ provient de ce fait.

La rareté des caracteres principaux compensera les facteurs ajoutés dans les autres cas. Il y aura
< k€ caractéres y modulo k2/d tels que x* soit principal. Le caractére x4(k|-) est principal

—3
seulement pour x = 4(k|-)xo. Alors, si les deux caractéres sont principaux, x° = (14(k|-)x0)
est principal. Donc 14 (k|-) doit étre principal et alors x = xo. Il y a donc une seule possibilité
et k doit étre un carré.

Cas 2. Seul ¥? est principal. Le facteur ¢(k%/d) < k?/d est gagné par la rareté de tels
caracteres. Par le méme principe que pour St,

H3/2
Sg<<HP1<1+ )XE > klz
PI2K K<k<2K  dk2 do

La double somme interne est < 1. En se rappelant de la définition de dy, il suffit de voir que

Zi H Z 3[;/3] H<+O<p31/2>><<1

d|k? pol|k0<j<20 P po |k
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Par les bornes usuelles sur H, K et K > 1, Sy < X € pour P <« X°/6~¢,

Cas 3. Les deux caractéres sont principaux. Alors & = O et |7(x)| = 1. Utilisons plutot
la borne triviale Q(d, k, x) < HP~Y2/dy. On a

S3 < HP™'/? }: k:2§: =Hp7'2 3 z4§:

e @ 1/2< 2 g @
Kehthi | K2<I<(2K) |

Similairement au cas 2,
Z H Z << 1€ H 4u—2 l4+6 Hp—Q.
ﬂﬂ ﬂww<ﬁ%v |l p|l

Donc
Sy < HP™'2x< Y []»?
K1/2<1<(2K)1/2 p|l

< HPT\PR=12Xe « X€
lorsque K >> PX ~2/3+¢,

I reste & borner lorsque K <« PX~2/3t¢, Revenons & la définition de S(H, K, P). La méthode
de Weyl [10] nous donne

h3 k2
H<h<2H p

On applique par sommation partielle cette estimation a la définition de S(H, K, P) pour obtenir

< (H3*P + HP3/* 4 HYAPY/4(HK P)°.

>

P<p<2P

S(H,K,P) < (H¥*P~Y2 y gp=3/* 4 g1/Ap~tY K x©.
Dans notre cas, puisque k = [,
Sy < (H3/4P_1/2 L HPYA 4 H1/4P—1/4)K1/2Xe
<X

lorsque P < X7/97¢ par notre borne sur K et celle usuelle sur H.

Cas 4. Seul x4(k|-) est principal. Donc, le conducteur de x est égal au conducteur de
Y4(k|-) valant k* la partie sans carré de k & un facteur 2 ou 4 prés. On a donc k*|k?d " et alors
d|k*(k*)~!. La borne dans ce cas est

1/2 p—1/2 ( H3? ) Z 1 Z d\'?
Sy << H/“P~ 1+ X k™ () )

PIPK K<k<2K  dk2(k*)-1 do
Encore une fois

1/2 . P’ 2 €r.1/2 —1/2
%:<do) XH2<W> < KRV p V2.
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7.3 Restriction de minimalité Antoine Comeau-Lapointe

Alors

1/2 p—1/2 32
Sy < H'/*P X (1—|—PU2K,>.

Cette borne est < X € si H2K~1 <« PX €. Nous allons voir 1'utilité de cette condition & la
fin de ce cas.

Trouvons une autre borne pour Q(d, k, x) qui vaut dans notre cas

—h3ds \ _s
Q(dk,x) = > Yoo X*(ho)U (ho, do, k, p).

pk?
P<p<2P H/dy<ho<2H/do

On applique le Lemme 7.4 & Q(d, k, x) par sommation partielle pour obtenir

H 1/2
Q(d7 k:X) < (d) P_1/2 + P_1/4H1/4k1/2d61X€,
0

Par cette borne

Si< > Y dt

< H1/2 HY/ARL/2 )
K<k<2K dj? d

+
[1)/2p1/2 Pl/4d,
Par les mémes techniques utilisées dans les autres cas, on estime

H1/2K1/2 . H1/4K1/2
P1l/2 + pl/4

Sy <

Les bornes usuelles sur H et K montrent que le premier terme est < X ¢ pour P <« X5/6—¢,
On peut assumer H2K ! > PX ¢ par notre résultat ci-haut. Avec H < (P/A)'*¢ la borne
usuelle, le second terme est < X ¢ lorsque P < X5/6—¢,

Nous avons donc prouvé que S(H, K, P) < X ¢ pour toutes les < log X parties composant la
somme (7.1) ce qui termine la preuve. O

7.3 Restriction de minimalité

S’il n’y a aucun nombre premier ¢ > 3 tel que ¢*|a et ¢°|b, la courbe y? = 23 + ax + b sera mini-
male. Les courbes non minimales sont indésirables, car elles sont isomorphes a des courbes déja
sélectionnées. Leur discriminant peut également étre beaucoup plus large que leur conducteur
dans le sens que la condition log IV = log X ne sera pas respectée en moyenne sur ces courbes.
Montrons que leur impact est négligeable en les considérant par simplicité dans notre famille.

Premiérement, la densité asymptotique des nombres sans puissance de 12 est 1/¢(12) =~ 0, 9998.
S’il n’existe aucun p > 3 tel que p'2|A, la courbe est minimale (I’implication inverse n’est pas
vraie). Puisqu’il n’y a aucune raison que le déterminant favorise des nombres divisibles par
p'2, on s’attend & ce qu’une proportion positive de nos courbes soient minimales. Ceci implique
que le nombre de courbes minimales sélectionnées par rapport & X sera = X°/6 qui est la taille
de notre famille. Donnons maintenant un argument plus rigoureux en effectuant les calculs a

nouveau sous cette restriction.
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La condition du conducteur est directe par nos calculs déja faits sans restriction. Calculons
I’estimation centrale

a b 2logp ~ logp) (a b)
23 B (55) = X st (k) X deohe (G0
q*|la=q5tb 4|a¢q6fb

par définition. Le truc afin d’éliminer la condition sur les sommes est d’introduire la fonction
de Mobius.

ad* bd6>

_ 210gp log p , ad” bd®
—pZ <logX)ZM Ea:zb:)\ad4,bd6(1’3)w< 1 B

>3plogX

Le nombre de termes comptés par w lorsque log X < d < X'/12 est en o(AB). IlIs sont donc
négligeables asymptotiquement par rapport aux < ABlog X termes lorsque d < log X. On
considere donc

2logp - <logp> adt b
Aadt pas(P)w | —, — | .
;plogX log X dgéX“ );Xb: atpao (P | —
(dvp)zl

On applique la Proposition 7.1

—apy, > M ngzzxad%dﬁ e (Y ah. k)

p>3 d<log33 k  a(mod p) p

(d,p)=1 B(mod p)
o 21 1 hA kB
plog X " \log X d*p’ dbp

On peut appliquer le Lemme 7.2 apreés le changement de variables & — ad™* et  — B3d~5 pour
obtenir

210gp <logp> p(d ( ) —h3k? A(hA kB)
logX Z €p 3/2 10gX d<%;X 10 ZZ D w d4p’d6p :
(d:p)=1

On inverse ’ordre de sommation pour avoir la somme sur d a I’extérieur et on enléve la restriction
(d,p) = 1. Une différence maintenant est que A et B seront plus petits, ce qui n’a aucun effet
sur nos bornes supérieures. La somme sur d introduira au plus une puissance de log X. Comme
nous avons montré que S(H, K, P) < X~ pour tout € > 0 et que log" X <« X°¢, ces facteurs
logarithmiques n’auront aucun effet asymptotiquement.

7.4 Application

Une borne sur le rang analytique moyen de L(s, E) est calculée sur notre famille par rapport
au support permis de ¢. On calcule la densité des courbes avec rang m ainsi

1
=g X ex(®)

ords=1L(s,E)=m
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La moyenne du rang analytique sur notre famille est alors

[o.¢]
= 1li X
= Jim 3 a0

m=1

N

si la limite existe. Par une fonction test positive telle que ¢(0) = 1 et supp(¢) C [—v, V], notre
théoréme principal sur le type de symétrie de notre famille implique 'inégalité

> mpm(X) < g+ o(X)

m>1

9= [ d)aO)w)dy.
On voit cette inégalité en remarquant que

D(WX)Fv qb)

> mpm(X) < W ()

m2>1

par positivité de ¢ puisque la somme sur m ne somme que les zéros au point central.

Le choix judicieux de ¢ est

o) = () Gy =L (1- 1),

vt v v

Alors g = 1/v+1/2. En utilisant v = 7/9— e par les travaux de Young, on obtient r < 25/14+¢
pour tout € > 0. Aucune restriction sur le support impliquerait une moyenne de 1/2. Notons
qu’une borne de 1/2 implique que la majorité des courbes ont rang analytique 0 ou 1.

Par les travaux de Gross-Zagier et Kolyvagin, si le rang analytique est 0 ou 1 alors le rang
algébrique est 0 ou 1 respectivement pour les courbes elliptiques sur Q. Comme 25/14 < 2,
les travaux de Young montrent qu'une proportion positive de courbes satisfassent la conjecture
de Birch et Swinnerton-Dyer sous la grande hypothése de Riemann. Bhargava et Shankar ont
récemment montré inconditionnellement que la moyenne du rang algébrique de la famille de
toutes les courbes E/Q est < 0, 885.
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8 La symétrie de la famille des courbes elliptiques sur Q(7)

Nous prouverons dans cette section le théoréme suivant.

Théoréme 8.1. Pour ¢ € S(R) tel que supp(¢) C (—5/9,5/9), nous avons

Dlwx, 7, ) _ s

Wx (F) ~ ¢(0) + %QS(O) lorsque X — oo

pour F la famille des courbes elliptiques sur Q(1).

La symétrie de notre famille est donc orthogonale dans la mesure de ce que nous pouvons
calculer. Le début de la preuve sera exactement le méme. Il faudra donc vérifier la condition
du conducteur et calculer I'estimation centrale.

8.1 Le corps Q(7)

Le corps Q(7) est défini ainsi
Qi) ={a+1bi|a,b e Q},

ot i respecte i> = —1. L’anneau Z[i] = {a + bi|a,b € Z} C Q(i) joue le role des entiers de ce
corps et correspond aux éléments de Q(7) qui sont une solution d’un polynéme unitaire avec
coefficients en Z. Un nombre premier peut se factoriser a l'intérieur de Z[i]

p=(\+ri)\— ki) =\ + K2

Un résultat de la théorie des nombres élémentaire est qu’un nombre premier p est une somme
de deux carrés si et seulement si p = 1 (mod 4). Il y aura donc deux types de nombres premiers.
Si p =3 (mod 4), p est premier a l'intérieur de Z[i]. Si p =1 (mod 4), p se factorise en deux
nombres premiers distincts A\ + ki et A — ki. Tous les nombres premiers de Z[i] proviennent
d’un nombre premier de Z. Pour le cas spécial p = 2, nous avons 2 = (1+44)(1 —14). Par contre,
1—i=—i(1+14). Comme i et —1 sont des unités dans cet anneau,l +1i et 1 — ¢ correspondent
au méme nombre premier.

En analogie avec Z/pZ, on considére les quotients Z[i]/p ou p est un idéal premier généré
par un nombre premier de Z[i]. Dans le cas ou p = (p) lorsque p = 3 (mod 4), un choix possible
de représentants est {m +ni|0 <m,n <p—1} et

a+bi=a+bi (mod p)

ol @,b est la réduction de a et b modulo p. Dans le cas p = (A + ki) lorsque p = A\? + k2, un
choix possible de représentants est {m |0 <m <p—1}.

Pour p un idéal premier de Z[i], on a pNZ = (p) ou p est le nombre premier associé au
générateur de p.

La norme d’un idéal premier p est définie comme étant Np := (p NZ)" = (p") ou r est le
degré de l'extension Z[i|/p D Z/(p NZ) = Z/pZ. En utilisant plutot les générateurs de ces
idéaux, la norme peut étre définie sur les nombres premiers de Z[i] vers les puissances de nom-
bres premiers de Z. En d’autres mots, soit P un nombre premier de Z[i], alors NP = |Z[i]/(P)|.
Dans notre cas, les nombres premiers A + ki provenant de la factorisation d’'un nombre premier
p ont norme p. Les nombres premiers demeurant stables ont norme p?.
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8.2 La fonction L de Hasse-Weil pour E/Q(7)

Les définitions utilisées dans le cas de E/Q se généralisent naturellement. Une courbe elliptique
E/Q(i) se représente par une courbe isomorphe E : 32 = 23 + ax + b ot a,b € Z[i] par sub-
stitutions. Cette forme est globalement minimale si P'? { A pour tout nombre premier P de Z[i].

Le principe de réduction sur un corps fini est le méme. Soit P € Z[i] un nombre premier
et p = (P), on dénote par #E(Z[i]/p) le nombre de solutions projectives lorsque la courbe est
réduite modulo P. La courbe réduite modulo P est singuliere si et seulement si P|A.

On définit le conducteur similairement si E' est sous la forme minimale
N =[] P

P|A

On aura toujours N|A pour tout P. Le conducteur est en fait défini comme étant 1'idéal généré
par N. La Section 8.4 donnera plus de détails sur le conducteur et comment y attacher une
valeur entiere.

La fonction L de Hasse-Weil est donnée par

L(s,E) = H (1 — aPprs)fl H (1—apNP™* + NP1725)71
PIN PIN

ap=NP+1—#E(Z[i]/(P)).
En développant le produit en série de Dirichlet, les coefficients a p vaudront

ap+ap sip=1(mod4)

Ae(p) = {0 si p =3 (mod 4)

oll p = PP la factorisation de p. La factorisation est en fait unique & unité pres, mais ap ne
change pas par la multiplication de P par une unité. Les p = 3 (mod 4) ont NP = p? ce
qui explique pourquoi ils n’ont aucune contribution aux coefficients & p. Comme les calculs
s’effectuent seulement sur les Ag(p), nous nous concentrons maintenant sur les p = 1 (mod 4).
Le conducteur de la fonction L sera la norme de I'idéal généré par le conducteur défini ci-haut.

Puisque Z[i|/p = Z/pZ pour p = (P) et que ap ne dépend pas du choix des représentants,

on a encore une fois ~
2 +ar+b
o ¥ (T

x€Z/pZ p
ot @ et b sont la réduction modulo p en choisissant les représentants {0,1,...,p—1} pour Z[i]/p.
On peut calculer efficacement la réduction de a = k 4 iX par @ = k + pA (réduit modulo p) ou
p=—1 (mod p).
8.3 Sommation de Poisson
La principale différence calculatoire entre notre famille et celle des courbes elliptiques sur Q

sera la sommation de Poisson. Au lieu de sommer sur les m € Z tels que m = (mod p), nous
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sommerons sur les m,n € Z tels que m + ni =1 (mod p) ou l € {0,1,...,p — 1}. Ainsi, nous
pourrons séparer la somme sur notre famille de courbes en progression arithmétique, car ap ne
dépend que de la congruence de a et b modulo p. Définissons d’abord

/\f3 = {(m,n) € Z*|m+ni =1 mod p}.

Proposition 8.2 (Poisson) Soit w € S(R?) l’espace de Schwartz, M, N € R positifs et | € N.
Alors

Z W(E,;;L[):M Z e<]l)(rm—s)\)>dj(]\z(rﬁ—s)\),]g(ﬁ\—{—sn))

(m,n)en}, p (r,s)€Z2
oup=1 (mod 4), p=r>+ ) etp=(k+ ).

Preuve. Le résultat sans restriction de congruence est connu (voir Serre [14] Proposition 15).

Z w(m,n) = Z (r, s)

(m,n)€Z? (r,s)€Z?

Les éléments de Z[i] congrus a [ modulo p sont (k+Ai)(m~+ni)+1 = (mxk—nA+1)+i(mA+nk)
pour tout m,n € Z. Par la substitution

w(m n)_mu(mfi—n)\—i-l m)\+n/<a>
’ M ’ N

nous avons qu’a calculer

/ / <m —yAtl xA;yn> e(—zr)e(—ys)dzdy.

On effectue le changement de variable

1
pour obtenir
1
—/ / ( — (A\Mzx + py — l)\)) e (—H(Mx + Yy — l)r) e(—ys)dxdy.

On change 'ordre d’intégration et on effectue le changement de variable

1

y— —(kNy — XMz +I)\)
p

pour obtenir

N [0 [oo A —(kNy — AM I\
7/ / w(x,y)e(—I:(Mx+p(/£Ny—/\Mx+l)\)—l))e( (VY ) vt )S>dyd:v.

Le résultat suit en rassemblant les termes en x, les termes en y et les termes sans dépendance
de I'exponentielle. ]
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8.4 Condition du conducteur

Notre famille F sera composée de courbes elliptiques de la forme
Eapea:y® =23+ (a + bi)x + (c+ di)

pour a, b, cet d € Z. On utilisera donc une fonction lisse w(z, y, z, w) a support compact de R* —
R afin de sélectionner les courbes. Son discriminant vaut Agp = —16(4(a + bi)3 + 27(b + ci)?).
Notons que Ag € Z[i], nous allons voir comment y associer une valeur entiére pour les calculs.
Définissons d’abord [l’idéal du discriminant minimal de E/Q(7). Pour chaque nombre premier v
de Z[i], il existe un modele pour E tel que la puissance de v divisant Ag est minimale. Dénotons
cette puissance ord,(AR™") > 0. Alors, I'idéal du discriminant minimal est donné par

Dp = szrdv(AE R

v

ou le produit est sur tous les nombres premiers v de Z[i] et p, est I'idéal premier associé a v.
Le conducteur de E sera également un idéal de Z[i] et vaut

NE = Hpvv

0 FE est de bonne réduction a v
fo =121 FE est de réduction multiplicative a v

2 F est de réduction additive a v

pour les v tels que char(Z[i]/(py)) # 2,3. La définition de f, pour v = 1 4 4, les seuls nombres
premiers tels que le quotient n’aura pas la caractéristique voulue (char=2), est plus compliquée.
Il peut étre calculé par la formule de Ogg-Saito. Cette formule nous montre également que les
idéaux premiers composant Ng correspondent exactement a ceux de Dg et que Ng|Dg en
idéaux.

Le conducteur de la fonction L(s, E/Q(4)) doit étre un nombre entier, on introduit alors [13] la
norme du conducteur. 11 s’agit simplement de prendre la norme absolue de I'idéal Ng. On le
dénotera par N(Ng). Notons que N(Ng)|N(Dg) et qu’ils sont composés des mémes nombres
premiers. Pour cette raison, nous n’allons pas sélectionner les courbes ayant |A| < X, mais
plutdt celles ayant N(ia) < X ol in = (A) et |- | est la norme complexe usuelle. Une autre
raison est que les facteurs premiers de |A| ne sont pas nécessairement & des puissances entieres,
tandis que c’est le cas pour N(ia). Par la relation |A|?> = N(ia), la fonction & support compact

devra étre
B ' a b c d
CL)X( a,b,c,d) =w X1/67 X1/6’ X1/4’ X1/4

qui nous assure |A| < X/2 = N(ian) =< X. Le nombre de courbes considérées par rapport i X
est donc

Wy (F) =] wx(E)| =< X5

EecF

La modularité des courbes elliptiques de notre famille est assumée ainsi que la grande hy-
potheése de Riemann. Nous pouvons donc utiliser le méme point de départ qu’au Chapitre 7.
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Premierement, il faut montrer la condition du conducteur.

log N
Z Og7('/\/’}3)00((]3) ~ Wx (F) lorsque X — oo
per 108X

Le début de la preuve est exactement le méme, aucun ajustement n’est nécessaire. Nous devons

alors montrer que
3" log ( E;)WX<E><<\WX<H|.

EeF
Nous avons que
N(i
(i) -
N(NEg) Ng
<2 Z log |v|*! = Z log p2 1
vY|Ap v¥|Ap
a>0 a>0

ol p, est le nombre premier sous v. Alors, par définition, il faut montrer

a d) 1
SO W% 25 S ) logpi ! < (W (F))|
a,b,c,dv®||Ag (A B C'D
a>0

ot A= B = X6 et C = D = X'/*. Nous souhaitons appliquer la méme stratégie que pour la

famille £/Q. Dans notre cas, il faudra définir  de cette maniére analogue: v”|la+bi, o v est un
nombre premier de Z[i]. L’idée sera encore de contrdler les diviseurs premiers des discriminants.

On commence par changer l'ordre de sommation. Limitons-nous aux v tels que p, > 3. On
estime d’abord les termes ot a < 3. On aura v®||(c + di)?. Notre somme est donc

S 5 ZZW< a—i—bz)?vo‘/Q(é—i—dz’))lgal

N(v*)<X a/3<y<log A a+bi c+di
a>0

ou W(a+ bi,c+di) := w(a,b,c,d). On sépare cette somme en deux selon la congruence modulo
4 du nombre premier sous v. Débutons par les v tels que p, = 1 (mod 4). Nous pouvons nous
concentrer sur un seul v au-dessus de p,, car la somme sur les conjugués complexes sera de
méme ordre. Maintenant, la somme sur @ compte le nombre de courbes telles que

v (a + bi)

=1
A

)

v*/?(c + di)

= 1.
o

v/2

Nous avons que |[v7| = p,’“, le nombre de choix pour (a,b, ¢, d) est donc

2 2
A C
(o) (5)
Do DPv
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La condition N(v*) < X implique p¥ < X. En élargissant la somme sur tous les nombres
premiers, notre somme est alors

A 2 ¢ 2 a—1

P<KX a/3<y<log A
a>0

Cette somme se borne exactement comme au Chapitre 7, le terme principal proviendra de

2,12

T A gl < X W (F)|

plo/3l+a/2+1 &P ~ WX :
pY<X

a>0

La somme sur les nombres premiers p = 3 (mod 4) est traitée de la méme maniere. Elle sera
mieux bornée par le fait que « sera toujours pair et qu’il y aura moins de choix pour (a, b, ¢, d)
car [v7| = p] dans ce cas-ci (v = p,).

Montrons maintenant la borne pour les termes avec a > 37y. Concentrons-nous seulement
sur le cas plus difficile, c’est-a-dire, les v provenant de p =1 (mod 4). Les autres v sont traités
de la méme maniére. Nous avons que v*7||(¢ + di)?, la somme & borner est donc

, , ¥ Y 37/2 ;
SIS SR S S e e L
N(v*) <X 0<y<a/3 a+bi c+di

a>0 v2=37||4(a+bi)3427 (c4-di)2

Puisque (v,a + bi) = (v,c+di) = 1, pour chaque a + bi fixé, il y aura au plus 2 solutions ¢+ di
(réduites modulo (v*~37)) & la relation 4(a + bi)? 4+ 27(c+ di)? = 0 (mod (v*~37)). Ceci est dii
A Z[i]/(v*) & Z/p%7Z. On divise donc par p& =37 le nombre de ¢+ di considéré. On obtient alors

1+ A 2 L 21 ot
< Z Z ( +W> ( +p3~//4+(a—3'y)/2) ogp ’

po‘§<5( 0<y<a/3
o

On revient essentiellement & la méme somme que dans le cas E/Q, la borne est alors X 5/6,

Il reste a traiter a = 3y et les nombres premiers v au-dessus de 2 et 3. Ces cas sont bornés de
la méme maniere avec de mineures modifications. Les calculs ci-haut ont montré ’essentiel du
probleme, c’est-a-dire, comment revenir aux sommes que nous avons déja bornées dans le cas

de E/Q.

8.5 L’estimation centrale

Appliquons les techniques utilisées par Brumer du chapitre précédent. Le but est de montrer
5/6

log X~

P(va f? Qb) <
Par définition,

>)
"D

h
C

@ =

Plox.Fd) = X S X Y P(E0 (5.

a b c d
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21ogp logp a b c d
a ,;, plog X (logX>ZZZZAE <A’B’O’D>
p=1(mod 4)

ot A=B = XY et C =D = XY* Comme \g(p) = ap + ap, la somme se séparera en
deux. Il sera suffisant d’en considérer qu’une car les deux seront asymptotiquement les mémes.
Il est important de noter que ap dépend de E Concentrons-nous maintenant sur les sommes
en a,b,c et d ou p sera fixe. On a p = A2 + k2. Dénotons P = XA+ ix et p = (P). On sépare
maintenant les a + bi et ¢ + di en progressions arlthmethues.

SYETws(5pe5)- X X X T aw(§p65)

a€Zli]/p BEL[] /P (a.D)ENG (c,d)eny

La quantité ap sort des deux sommes sur (a,b) et (¢, d) car elle ne dépend que de la congruence
de a + bi et ¢ + di modulo p. On peut donc appliquer la Proposition 8.2. Rappelons que ap
s’exprime en somme de symboles de Legendre

3 ~ 2

Z T° + ar +

CLP — <B> 5
x€Z/pZ p

ol o =a-+biet f=c+diet” estle représentant modulo p. La Proposition 8.2 appliquée deux
fois nous donne alors

Z Z apABCD Z e(a(hn—k/\)+§(rm—s)\))

«€Z/pZ BEL VT p? hkrs NP

A B c D
w hli—k‘A,hA—}—k‘lQ,TH—SA,T/\—FSI{).
(550 = ), 0 ), (= 53), 2 (A +-50)

En changeant 'ordre de sommation, le Lemme 7.2 s’applique.

_ —(hk — N3 — sN)
ABSD Z (..) —6pp3/2 <rﬁps)\)e (hk — jA)°(rKk — sA)

p h7j71.1s p

3/2

ou (+|p) est le symbole de Legendre. On sort le facteur p®/“ des crochets et on borne trivialement

ce qui reste par 1.

La tache est maintenant d’estimer le nombre de h, j,r et s tels que les parameétres de @ ont tous
|- | < 1. La somme sera estimée par cette quantité par les propriétés de w. Par exemple, pour
le premier parametre, nous désirons avoir

A
—1<—(hx—jA) <1
p

On pose alors pour la borne < 1 par exemple,

A D A
—(hk — N =1=h=—+ —4.
p(li N A/<;+/£]

Les deux premiers parametres de @ nous donneront ainsi un parallélogramme dans le plan
(h,j) contenant les points que 'on souhaite compter. Les deux derniers parametres donneront
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pareillement un parallélogramme dans le plan (r,s). Le nombre total de points importants
sera alors le produit du nombre de points des deux parallélogrammes. Dans le plan (h,j),
Iintersection des droites nous donne les sommets du parallélogramme.

—K—=XA K—A

T ( A A )

A—K —K—2A
(=)

K—A K+ A
()
On estime le nombre de points discrets a 'intérieur du parallélogramme par son aire. Dans le
cas ol A et k sont trés prés I'un de I'autre, le parallélogramme sera trop mince pour que ’aire
soit considérable. On ajoute donc la circonférence a ’estimation afin de régler ce probléme.
En calculant dist(sq, s2) = 2,/p/A et dist(s2,s3) = /8p/A, on borne l'aire par < p/A? et la

circonférence par < ,/p/A oti les constantes implicites sont absolues. Le nombre de points sera
alors < 1+ \/p/A+ p/A%.

52

®
w
Il

Revenons & notre somme principale. On retire la restriction p = 1 (mod 4) par positivité.

Alors
ABCD  logp p \/13) ( p ﬁ)
Plox, F.0) < 0% gp:&/z (1+A2+ a)\!Tete

1
<i—% (ABOD + PY2AB + ABDlog P + P'/?CD
og

+P3? 4+ PD+ BCDlog P+ PB + P1/2BD>.

Cette derniére borne est obtenue comme suit. Si p est a une puissance positive, on borne
trivialement par p < P et on multiplie par P le nombre de termes. Si p est & une puissance
négative, on borne par lintégrale. Si P < X%/ on a

5/6
log X~

P(wX7f7¢) <

Le terme P3/2 est le plus restrictif. Si P = X, il faut que X3%/2 < X%/6 d’'ott le a = 5/9. Alors
le support de ¢ doit étre contenu dans l'intervalle (—5/9,5/9) afin de satisfaire cette restriction
sur les nombres premiers sommés. Par la Section 7.4, la moyenne du rang analytique de notre
famille est < 23/10.

8.6 Directions futures de recherche

En conclusion, les techniques de Brumer afin de calculer le type de symétrie se sont assez bien
ajustées a notre famille. La force du résultat, c’est-a-dire le support permis pour QZA5, n’a pas été
compromise par cet ajustement. Ces calculs sont donc prometteurs en vue d’une généralisation
vers une extension des rationnels arbitraire. Il serait également intéressant de se pencher sur la
maniere d’ajuster les travaux de Young afin d’augmenter le support.

Il serait d’intérét d’imposer la restriction de minimalité afin d’éliminer des courbes isomor-
phes a 'intérieur de notre famille. Par contre, la Section 7.3 sur la minimalité semble montrer
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que les résultats demeureraient les mémes.

Un probleme est qu’il n’est toujours pas su si les courbes sur une extension des rationnels
sont modulaires. La formule explicite utilisée comme point de départ pourrait donc ne pas
s’appliquer. Les courbes sur Q(i) sont probablement modulaires par la conjecture de Langlands
qui dit que toutes les fonctions L proviennent de formes automorphes qui sont une généralisa-
tion des formes modulaires.

Il est définitivement d’intérét de calculer les symétries pour les autres familles de courbes el-
liptiques sur diverses extensions des rationnels £ O Q afin d’obtenir des bornes sur la moyenne
du rang analytique. La conjecture de Birch et Swinnerton-Dyer se généralise pour ces courbes,
ces bornes pourraient donc se traduire en bornes sur le rang algébrique moyen. On pourrait
espérer obtenir un support permis d’au moins (—5/9,5/9) pour les autres extensions, malgré le
fait que cette étendue est insuffisante afin de distinguer le type de symétrie.

Les calculs de l’estimation centrale devraient se généraliser sans trop de problemes. La somma-
tion de Poisson devrait se traduire aisément pour k en utilisant la méme stratégie de preuve.
Aussi, la fonction L de Hasse-Weil se généralise naturellement pour tout k. Ensuite, seuls les
nombres premiers de k ayant norme 1 contribueront aux coefficients a p de la série de Dirichlet
de L(s,E). Dans ce cas, O/p = Z/pZ et on pourra exprimer ses coefficients en somme de
symboles de Legendre. Les théoréemes utilisés dans le cas F/Q s’appliquent donc directement
comme nous avons pu le constater pour £/Q(:). Une difficulté résidera dans l'estimation du
nombre de points comptés par la fonction test. Il s’agira d’estimer le nombre de points dans un
polytope. La condition du conducteur semble toutefois étre un plus grand défi a généraliser.
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